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Prefacio

Este manual esté dirigido a los especialistas que necesiten determinar el lugar y el tipo de fallo
en una red de alta tensién con la ayuda de OSCOP P.

Para parametrizar la red, es necesario poseer un conocimiento detallado de sus elementos.

La determinacion del lugar del fallo es una funcion especial de OSCOP P. Encontrara mas
informacion sobre OSCOP P en el documento OSCOP P 6.60, Manual /1/.

Ambito de aplicacion

Normas

Este manual es valido para OSCOP P a partir de la version 6.60.
La localizacion de averias en lineas dobles se efectlia con Hotfix 2.

Tanto OSCOP P como el manual han sido elaborados cumpliendo con las normativas de calidad
ISO 9001:2000.

Persona a contactar

Hotline

Internet

OSCOP P, Localizador de fallos, Manual

Por favor, péngase en contacto con el responsable para su regién para consultas en general,
sobre la distribucion y las licencias relacionadas con el tema de la técnica de medicion y registro.

Para consultas técnicas sobre el sofware de parametrizacion y evaluacion OSCOP P asi como
para los equipos SIMEAS R/ P/ Q /Ty OSCILLOSTORE P5xx dirijase a nuestra hotline en
Nuremberg:

Siemens AG
Customer Care Center
Humboldtstr. 59
D-90459 Nurnberg

Teléfono +49 (0)180 / 5247000
Fax +49 (0)180 / 5242471
e-Mail support.energy@siemens.com

En internet podra encontrar informaciones actuales sobre el tema Power Quality bajo la
direccion:

www.simeas.com

E50417-H1078-C354-A2, Fecha de ediciéon 03.2008


http://www.powerquality.de

Prefacio

Advertencias para su seguridad

Este manual no abarca una especificacion completa de todas las medidas de seguridad
necesarias para el servicio de los equipos (mddulos, dispositivos), ya que ciertas condiciones
especiales de utilizacion podrian requerir otras medidas complementarias. Sin embargo,
contiene las medidas que debe tener en consideracion para su propia seguridad y para evitar
dafos materiales. Las advertencias aparecen marcadas mediante triangulos de aviso y estan
representadas, dependiendo del grado de peligro, de la siguiente manera.

Peligro

Significa alto riesgo personal (peligro de muerte) o de dafios materiales, si no cumple las medidas de
seguridad correspondientes ocurrird un percance.

Aviso

Significa alto riesgo personal (peligro de muerte) o de dafios materiales, si no cumple las medidas de
seguridad correspondientes podria ocurrir un percance.

Cuidado

Significa un cierto riesgo personal o de dafios materiales, si no cumple las medidas de seguridad
correspondientes.

Cuidado

Este simbolo indica que el no respeto de las medidas de seguridad correspondientes puede causar dafios
materiales.

=B B | >

Indicacion
Estas informaciones sobre el producto, su manejo y las secciones de esta documentacién deben ser tenidas
muy en cuenta.

Personal cualificado

La puesta en servicio y utilizacién de los materiales de servicio (médulos, dispositivos) descritos en este
manual, s6lo debe ser llevada a cabo por personal cualificado. Personal cualificado, en lo que se refiere a
las aqui mencionadas medidas de seguridad, son aquellas personas que tienen autorizacion para poner en
funcionamiento, desconectar, conectar a tierra y marcar equipos, sistemas y circuitos eléctricos segun el
estandar de ingenieria de seguridad.

Utilizacion segun el requerimiento

El material de servicio (dispositivo, médulo) solo debera ser utilizado para las aplicaciones previstas en el
catalogo y descripcion técnica y exclusivamente junto con componentes y equipos de otros fabricantes
recomendados o autorizados por Siemens.

La utilizacion segura y correcta del producto da por sentado un transporte en condiciones, un correcto
almacenaje, instalacion y ensamblaje asi como un buen servicio y mantenimiento.

Durante el servicio de equipamientos eléctricos, ciertas partes se encuentran inevitablemente bajo tension
peligrosa. Por ello, podrian ocurrir accidentes graves o dafios de material si la utilizacién no es correcta:

® Antes de conectar un componente, el material de servicio debe ser conectado al conductor de puesta a
tierra.

® Todas las partes de conexion unidas al suministro de corriente pueden estar bajo tension peligrosa.

® También después de desconectar la tension de alimentacion puede estar aln presente una tension
peligrosa en el equipo (memoria de condensadores).

® Equipos con circuito de transformador no deben ser utilizados abiertos.

* Los valores limites mencionados en el manual, o bien, en las instrucciones de utilizacién no deben ser
nunca sobrepasados, esto también debe ser tenido en cuenta en la inspeccién y en la puesta en
funcionamiento.
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Generalidades

1.1 Cuadro de conjunto

1.1 Cuadro de conjunto

Mddulos OSCOP P
OSCOP P es un programa estructurado en modulos. Los modulos del programa son:

a

Parameterize PC

En este mddulo se crean equipos, se definen las conexiones de los equipos con
concentradores de datos y ordenadores o se definen las autorizaciones de acceso, las
unidades de balance y las interfaces centrales.

Parameterize Devices

En este médulo se determinan, entre otras cosas, las funciones del equipo, la dotacion
individual de los equipos, la distribucion de canales o las funciones de disparo, se definen
las funciones de sincronizador de tiempo y de impresora, y se parametrizan las interfaces
de los equipos externos o se forman alarmas colectivas.

Transfer

En este médulo puede activar la transmision de los datos de los equipos, si es
necesario, manualmente o en modo automatico ciclico.

Evaluate

En este médulo se preparan los valores de medicién, los mensajes y los registros de
perturbacion, en forma gréafica y son representados en la pantalla como curvas y tablas.
Ademas, OSCOP P calcula otras magnitudes para el analisis detallado de la evolucién de
las sefiales. Complementariamente, es posible transmitir todos los datos a la impresora o a
la trazadora.

Power System Description

En este médulo se describe su sistema energético. Esta descripcion es necesaria para el
calculo del lugar del fallo. El calculo del lugar del fallo es efectuado por el localizador de
fallos.

En este documento solo se comentara el médulo OSCOP P en su participacion en la ejecucion
de una localizacién de fallo. Otras informaciones referentes a los médulos OSCOP P se
encuentran en el documento OSCOP P 6.60, Manual /1/.

Registradores de calidad

OSCOP P puede determinar el lugar del fallo en base a las perturbografias de los siguientes
equipos:

a

0O 00 O

Perturbografo digital SIMEAS R

OSCILLOSTORES P500, P510, P520, P530
OSCILLOSTORE P531 (resolucion de 8 6 12bits)
Dispositivos de proteccion con interfaces IEC60870-5-103

Archivos Comtrade de los registradores de calidad

OSCOP P, Localizador de fallos, Manual
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1.1 Cuadro de conjunto

Localizacion de fallos

La evaluacion (p. €j. localizacion de fallos) de los valores de perturbacion de los registradores
de calidad puede efectuarla con:

a

a

Los PCs de evaluacidn a los que estan conectados sus registradores de calidad,
directamente o mediante concentradores de datos.

Concentradores de datos DAKON a los que se conectan directamente sus registradores de
calidad.

Los PCs servidores a los que estan conectados sus registradores de calidad, directamente
0 mediante concentradores de datos.

PCs cliente, no tienen acceso directo a los datos de los registradores de calidad o de los
concentradores de datos. Se conectan por red a un PC servidor y evallan los datos que
estan almacenados en la base de datos del PC servidor.

Localizador de fallos

El localizador de fallos es una funcion de software que suministra como resultado un fichero
ASCII.

Las caracteristicas del localizador de fallos son:

a
a
a

La localizacion de fallo puede ser efectuada manualmente o de forma automatica.
Célculo de un lugar de fallo ubicado en un segmento de linea parametrizado.

Célculo del lugar de fallo en lineas simples (véase el capitulo 5.1). Es posible determinar el
lugar de fallo desde uno o desde ambos extremos de la linea.

Célculo del lugar de fallo en lineas dobles (véase el capitulo 5.2).
Calculo del lugar de fallo en redes puesta a tierra rigidamente.

Es posible efectuar un célculo del lugar de fallo para los tipos de fallo fase-tierra, fase-fase,
fase-fase-tierra, fase-fase-fase, y fase-fase-fase-tierra.

El célculo puede ser efectuado para frecuencias de red de 50 Hz y 60 Hz.

El tipo de fallo en el momento del reconocimiento del fallo en la linea es calculado
automaticamente. Después de localizado el lugar del fallo, mediante un algoritmo de analisis
se detecta y se emite automaticamente la interrupcion con reconexién y el estado en el
extremo de la linea.

Indicacién

Los fallos tras el extremo de linea son detectados, pero el lugar de fallo no puede ser
determinado.

El perturbografo permite medir tensiones de fase-tierra y corrientes de fase.
Esto es valido también si las perturbografias provienen de un dispositivo de proteccion o estan
disponibles como archivo COMTRADE.

La duracion del tiempo previo al disparo (prehistoria) deberia ser de al menos 150 ms para
cualquier frecuencia de scanning.

OSCOP P, Localizador de fallos, Manual
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Generalidades

1.2 Power System Description (PSD)

Power System Description (PSD)

Power System Description (PSD)

Para poder ejecutar una localizacion de fallo con OSCOP P deberé:

Q Proyectar su sistema energético con el configurador PSD como estructura topolégica y como
modelo de red

Q Determinar con PSD el modo de conexion de los equipos
O Activar la localizacién de fallos en el médulo de OSCOP P Transfer.

El localizador proporciona un resultado en forma de fichero ASCII. Este fichero contiene
informacion detallada del andlisis del fallo.

Indicacién

De los médulos OSCOP PSD, Parameterize PC, Transfer y Parameterize Devices sélo
puede estar abierto uno a la vez. Sélo es posible trabajar en paralelo con el médulo
Evaluate.

Estacién Estacién

Red

Linea

Fase Segmento de linea

Barra colectora

Barras colectoras

/

Estacion

Barra colectora

network.tif

Figura 1-1 Modelo de red

Figura 1-1 muestra un sistema energético con tres estaciones y dos lineas.

En cada extremo de la linea se encuentra una derivacion. Una linea consta de al menos un
segmento de linea.

Para la localizacién de un fallo se necesita asignar al menos un extremo de linea a una
derivacion. Una derivacion sélo puede ser asignada a una linea.

OSCOP P, Localizador de fallos, Manual
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1.2 Power System Description (PSD)

Equipo Derivacién

Fase L1
Fase L2

eaul

Fase L3

assignment.tif

Figura 1-2 Modo de conexion del instrumento de medicion

Figura 1-2 muestra el modo de conexién de un equipo. A cada fase de la linea se ha asignado
un canal de tension y un canal de corriente.

OSCOP P, Localizador de fallos, Manual 11
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Generalidades

1.2 Power System Description (PSD)

Elementos de unared

12

En la siguiente tabla se encuentran listados y descritos los elementos de un modelo de red.

Tabla 1-1 Elementos de una red
Elemento Descripcion
Red Sumario de elementos unidos eléctricamente entre si (barra colectora,

derivacion, etc.). Todos los elementos de una red tienen la misma tension
y frecuencia nominal. Algunas de las caracteristicas de la red influyen en
el calculo.

Dos derivaciones unidas mediante una linea deben pertenecer a la misma
red a la que esta asignada la linea.

Barra colectora

La barra colectora es un elemento de una estaciéon y también de una red.
Ambas vinculaciones deben ser definidas. Una barra colectora contiene
derivaciones. Todas las derivaciones de una barra colectora pertenecen a
la misma red. La tension medida en todas las derivaciones es la misma
que en la barra colectora.

Derivacion Los extremos de una linea estdn marcados por derivaciones. En la
derivacion se miden la tension y la corriente eléctrica.

Estacion La estacion sirve para subdividir una red. No tiene ninguna influencia en el
calculo. Abarca geograficamente varias derivaciones cercanas.

Linea Unién entre dos derivaciones. Bajo la condicién de que ambas

derivaciones pertenezcan a la misma red.

Las derivaciones deben pertenecer a diferentes barras colectoras, que a
su vez normalmente estan asignadas a diferentes estaciones.

Segmento de
linea

Parte de una linea. Una linea debe constar de al menos un segmento de
linea. La longitud de una linea es la suma de todos sus segmentos.

Fase En un modelo PSD, cada linea tiene tres fases.
Equipo Unidad de medida que registra tensiones y corrientes.
DAU El Data Aquisition Unit (DAU) es un componente de equipo (p. €j. del

SIMEAS R). Agrupa varios canales al mismo tiempo.

Canal analdgico

Con un canal analdgico es posible medir la corriente o la tension de una
fase de una derivacion.

Es la menor unidad de un equipo.

Modo de
conexioén

Unioén légica de un canal analégico con una fase de una derivacion.

OSCOP P, Localizador de fallos, Manual
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1.2 Power System Description (PSD)

1.2.1 Visualizaciones en PSD

Con PSD puede representar su sistema energético o su red en tres formas diferentes. Las tres
visualizaciones son:

Q Configuracién de la instalacion
Q Configuracién de la red
Q Configuracién del equipo

Con la visualizacion Instrucciones abreviadas obtendra informacién en forma resumida para
trabajar con PSD.

Su sistema energético es configurado y parametrizado principalmente en esta visualizacion
Configuracion de lainstalacion.
En la visualizacion Configuracion de la red podra completar esta configuracion.

Configuracion de lainstalacién

SCOP P, Power System Description

Archivo  Edicidn  Crear  Wista Extras  Ayuda

1
= * W == N Derivarian
3 Propiedades

5 ]
-1-T Configuracidn de la red y Configuracién de la instalacidn 'j Configuracién del equipo 1 Instrucciones abreviadas
-

Estaciones

=T :EFStaiUn 1 - || Parémetros generales
- 113 colector
il Mormbre Bara colectora 1
+ Derivacion 1 S
=¥ Estacion 2 w Asignacion
=T Bana colectora 2 Red Red1
_\'_ Derivacion 2 || Asignacidn de los canales de medicidn para la localizacién de averias
Medicidn de la tensidn SIMEAS R 14 1:WCDAU 1Y% Grupa de canales 1

psd_window.tif

Figura 1-3 PSD, visualizacién Configuracion de la instalacién

En la visualizacién Configuracién de la instalacion, en la ventana parcial izquierda se
muestra la estructura topolégica (como arbol topoldgico) del sistema energético. Aqui puede
navegar y también crear y borrar elementos asi como cambiar sus nombres.

La estructura topoldgica abarca las estaciones con sus barras colectoras y sus derivaciones.

La ventana parcial derecha es la zona de procesamiento conversacional. En la zona de
procesamiento conversacional se muestran los parametros del elemento marcado. Los
parametros pueden ser editados.

OSCOP P, Localizador de fallos, Manual 13
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1.2 Power System Description (PSD)

Configuracion de la red

I3 0SCoP P, Power, System Description

Archivo  Edicion  Crear  Wista Extras  Ayvuda
5 -
'1'|T Configuracidn de |a red ’/, Configuracidn de la instalacidn 'j Configuracién del equipo 1 Instrucciones abreviadas
1 — Po— |
=
Propiedades
il
= ;; w Pardmetros generales
inea .
- Mombre Linea
Linea doble Mo
w Azignaciones para linea simple
Derivacion izquierda  Estacion 1% Bara colectora 1% Derivacidn 1
Derivacidn derecha  Estacion 2 % Bara colectora 2 % Derivacion 2
w Asignaciones para linea doble
Segmentos
. B Resistencia | Reactancia | Capacidad | Resistencia
Wiz Tipo '-D'llﬂ‘]“d Linea | =gy s o RO’
[Ohmdkm] | [Ohmdkm] [ [uFfkm] | [Ohmdkn]
Linea aérea 1.000  Mingun 0.05000 019999 seesta o 0.20000
Segmento ... ‘Linea aérea 1.000  Mingun... 0.05000 0.20000° seestéc.. 0.20000
4 H € s

energy_system.tif

Figura 1-4 PSD, visualizacién Configuracién de la red

En la vista Configuracién de lared, en la ventana parcial izquierda se muestra la estructura
de red del sistema energético. Aqui puede navegar, crear y borrar elementos, y también cambiar
sus nombres.

La estructura de red abarca las redes y las lineas pertenecientes con sus respectivos
segmentos.

La ventana parcial derecha es la zona de procesamiento conversacional. En la zona de
procesamiento conversacional se muestran los pardmetros del elemento marcado. Los
parametros pueden ser editados. Para el elemento linea, puede introducir segmentos de linea
y parametrizarlos.
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Configuracion del equipo

Archivo  Edician Wiska

E

Extras

-T'T Configuracion de la red y Configuracion de la instalacidn
1

Configuracion del equipa

- Equipos no asignados
-1 Estaciones
=T Estacion 1
- [l SIMEAS R

1:WCDAL N

—- P Grupo de canales 1
<o~ 1: Tensidn L1
o 2 Tension L2
o~ 3 Tensidh L3
<t 4 Tensidn M

=P Grupo de canales 2
o~ 5 Comiente L1
<o B Comiente L2
o~ 7 Camiente L3
~co- 8: Comiente M

T Estacion 2

.F... OSCOP P, Power, System Description

Ayvuda

1.2 Power System Description (PSD)

'-__|: Configuracion del equipo
(-

w Pardmetros generales

Irveertido
w Asighacion
Elemento de la estacidn

Mo

Estacion 1 % Barra colectora 1

-
1 Instrucciones abreviadas

Niamero de canal
Aqui podrd vizualizar el
nimero del canalfisico).

A
configuration. tif
Figura 1-5 PSD, visualizacion Configuracion del equipo
En la visualizacién Configuracion del equipo, en la ventana parcial izquierda estan
representados los equipos existentes con sus modulos y canales. Aqui puede navegar.
La ventana parcial derecha es la zona de procesamiento conversacional. En la zona de
procesamiento conversacional se muestran los parametros del elemento marcado.
o Indicacion
l Los parametros no modificables pueden ser editados en los médulos OSCOP P
Parameterize PC y Parameterize Devices.
15
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1.2 Power System Description (PSD)

1.2.2 Mostrar explicaciones
Si en la ventana parcial derecha se muestran listas de parametros, apareceran explicaciones y
asistentes de entrada para estos parametros.
Para visualizar textos de explicacién para cada parametro:
* Hagaclic en la seccién de ventana Propiedades sobre el nombre del pardmetro o sobre uno
de sus valores.
Descripcion
En Descripcion (a la derecha junto a la lista de parametros) verd ahora una explicacion del
parametro. Se muestran las opciones de ajuste y las interacciones con otros parametros.
& 0scop P, Power, System Description EI [E|PZ|
Archivo  Edicion  Crear  Wista Extras  Awuda
0 n
-1'|T Configuracion de |a red ? Configuracion de la instalacion 'j Configuracion del equipo 1 Instrucciones abreviadas
i L | |
a2
Configuracion de la red Propiedades
- B Redss
T
T E;dL‘Iinea « Parametros generales Nivel de tension [kY]
Mombre Red1 Aqui indicara el nivel de tension de |a red como tenzion fase-
Frecuencia nominal [Hz] 50 el
Mivel de tersion [ki] 400.000] En una medicidn de 4 fases [estrella) el valor de tenzidn se
acomoda automaticamente.
Tensidn de servicio [k] 405.000
[Campo de valores: 0,1...1500)
< | »
— Z
descript01.tif
Figura 1-6 Descripcién de los parametros
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Avisos de fallo
Si ha introducido en un campo de entrada un valor no valido, abajo a la derecha, en la
correspondiente ventana, aparecera un aviso de fallo con indicaciones sobre el margen de
valores permitido.

* Haga clic en el texto de informacién en azul. Aqui accedera al parametro incorrecto y podra
corregirlo directamente.

..-'... OSCOP P, Power System Description

Archivo  Edicidn  Crear  Yista Extras  Ayuda

A u
ﬂ Configuracion de la red 9// Configuracion de la instalacion ﬂ Configuracion del equipo ! l Instrucciones abreviadas

& 7 Red 2
Configuracidn de la red | Propiedades
= Fiedes
= ﬂj‘;ddnea ~ Pardmetros generales Nivel de tensién [kV]
Mombre Red1 Aqui indicara el nivel de tensidn de la red como tensidn faze
Frecuencia nominal [Hz] 50 el
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| »

A

descript02.tif

Figura 1-7 Avisos de fallo
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Generalidades

1.2 Power System Description (PSD)

1.2.3 Ajuste de idioma

El idioma de la interface de usuario puede ser ajustado en el médulo OSCOP P
Parameterize PC. Este ajuste es valido para todos los modulos del programa.

Asi se ajusta el idioma:

Cierre el médulo de programa Power System Description.
Inicie el médulo de programa Parameterize PC.
Seleccione el punto de menu Global — idioma.
Seleccione el idioma deseado.

Cierre el cuadro de dialogo con OK.

Inicie de vuelta el modulo de programa Power System Description.
El nuevo ajuste sera valido sélo después de iniciar de nuevo el médulo de programa.

1.2.4 Ajustar el sistema de medidas

18

El sistema de medidas (métrico o en pulgadas) se ajusta en el médulo OSCOP P
Parameterize PC. Este ajuste es valido para todos los modulos del programa.

El sistema de medidas ajustado se utiliza en el calculo del lugar del fallo.

Asi se ajusta el sistema de medidas:

Cierre el médulo de programa Power System Description.
Inicie el médulo de programa Parameterize PC.
Seleccione el punto de menu Global — Internacional.

Seleccione en el campo Magnitudes métricas el sistema de medidas Métricas o medidas
US (pulgadas).

Cierre el cuadro de dialogo con OK.

Inicie de nuevo el médulo de programa Power System Description.
El nuevo ajuste sera valido sélo después de iniciar de nuevo el médulo de programa.
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Generalidades
1.2 Power System Description (PSD)

1.2.5 Documentacion del proyecto

Con la funcién de impresion puede documentar su proyecto. Puede imprimir en papel los datos
o guardarlos como archivo XML-/HTML.

Forma de proceder
La funcion de impresion consta de tres pasos:
Q Configurar la salida de impresion
Q Vista preliminar de impresién

Q Imprimir

Configurar la salida de impresién
Asi se configura la salida de impresion:

Seleccione Archivo > Configurar impresora. Se abrira el cuadro de dialogo Imprimir.

Imprimir Pz|
Formato de imprezion
Formata: -
Wistaz Columnas del cuadro
. aa Irprirur z
Configuracion de la c:olljumnas: Estandar -

inztalacidn

Canii ién del Para cada vista gue contenga un cuadio se
v [e?jn IQUIACIan 8 imprimiran todas las columnas configuradas
de manera estandar.
v Configuracicn de

los equipos

QK | Wista prelim Cancelar

print01.tif

Figura 1-8 Ajustar la salida de impresion

Q0 Seleccione en Vistasuna o varias configuraciones.

Q Seleccione en Columnasdel cuadro un tipo de ajuste.
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Generalidades
1.2 Power System Description (PSD)

Vista preliminar de impresion

Para visualizar una vista preliminar:
* Pulse en el cuadro de dialogo Imprimir el botén Vista preliminar.
Se generara y mostrara una vista preliminar.

OSCOPP Docamertackn de Power Sekm

2 Configuracién de la instalacién
8 Ertaches
77 Exlckn 1
== Barm cokoora 1
~ Dersci 1
77 Erbcin 2
T Barm cokob@E2
4 Deriscin 2
2.1 Estaciones/Estacidn 1
2.1.1 Parametros generales
Hombre Ertachn 1

2.2 Estaciones/Estacidn 1/Barra colectora 1
2.2.1 Parametros generales

HNombre Baracokco@ i

2.2.2 A=ignacion

Red Red 1

2.2.3 Asi ion de los les de dicion para la |

de averias

Medichn d BN SIMEAS R 11 1:WCDAU 14GMpo delcaial 1

2.3 Estaciones/Estacidn 1/Barra colectora 1/Derivacion 1
2.3.1 Parametros generales

Hombre DeriEckn 1

Corrierk vomhal [ om

Corkre & cangamaima [ am

2.3.2 Parametros para la localizacion de averias

Pog ki delpo sertro Erelbdo o B Mea

2.3.3 Asi ion de los les de dicion parala |

de averias

WMedicon o B0 SIMESS R 1% 1WCDAU 114G rpo delcaval 1
print02.tif

Figura 1-9 Vista preliminar, configuracion de la instalacion

En el cuadro de dialogo Imprimir también puede ajustar el formato de salida, configurar la
impresora e iniciar directamente con un OK el proceso de impresion sin vista preliminar.

Imprimir
* Hagaclic enla vista preliminar en el icono de impresora para imprimir tal como aparece en
pantalla.
En la vista preliminar puede ademas guardar lo que aparece en pantalla en un fichero,
configurar la pagina, pasar a otra pagina, aumentar, disminuir y ajustar la vista de pagina.
20 OSCOP P, Localizador de fallos, Manual
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Instrucciones abreviadas

Contenido
En estas instrucciones abreviadas podra obtener informaciones sobre los siguientes temas:

Q Modelacion de un sistema de distribucion de energia con PSD

O Cambio desde una versién de OSCOP P anterior
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Instrucciones abreviadas

2.1 Modelacién de un sistema de distribucion de energia con PSD

2.1

Modelacion de un sistemade distribucién de energiacon
PSD

Modo de proceder en la creacion de un nuevo proyecto

22

La Power System Description (PSD) ofrece tres modos de visualizacion de sus datos:
Q En Configuracion de lared puede crear redes ("niveles de tension") y lineas.

Q En Configuracién de la instalacién puede parametrizar estaciones y elementos de
estacion (barras colectoras, derivaciones).

Q En Configuracion del equipo puede asignar equipos y canales de medicion a sus
elementos de estacion.

Para comenzar, cree su red en la visualizacion Configuraciéon de lared y lleve a cabo los
correspondientes ajustes.

Después, pase a Configuracion de la instalacion y cree alli sus estaciones. Dentro de una
estacion, introduzca primero barras colectoras. A cada barra colectora debera asignarle
inmediatamente una red (y con ello un nivel de tensién).

De forma subordinada a las barras colectoras podré crear sus correspondientes Derivaciones.
Cada derivacion representa en este modelo un punto de medicién.

Las derivaciones son necesarias para:

* lalocalizacion de fallo
las derivaciones son los extremos (puntos de medida) de una linea

* para evaluaciones PowerQuality
Una derivacion representa un SIMEAS Q o los correspondientes canales de un SIMEAS R.

Una asignacion de canales de medicion para la medicion de la corriente y la tension forma parte
de la parametrizacion completa de una derivacion. Sin embargo, esto solo puede ser
configurado si los equipos correspondientes estan presentes en PSD (véase Parametrizacion
de los equipos).

Para poder ejecutar una localizacion de fallo, debera parametrizar las lineas. Esto se lleva a
cabo en la visualizacion Configuracién de la red.

Después de crear una linea subordinada a un objeto de la red, puede introducir los pardmetros
de linea. Puede seleccionar una localizacién de fallo bilateral, o bien, unilateral. En una
localizacion de fallo unilateral puede ejecutar una compensacion de linea paralela para lineas
dobles, para ello, seleccione en Linea doble la opcion Si.

Una linea puede estar formada por varios segmentos con diferentes impedancias, por ejemplo,
cable ylinea aérea. Por ello, en PSD puede dividir su linea en varios Segmentos con diferentes
caracteristicas.
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2.1 Modelacién de un sistema de distribucién de energia con PSD

Parametrizacién de los segmentos de linea

Para la localizacion de fallo es necesario conocer varias caracteristicas de un segmento de
linea. Esencialmente, se trata de la impedancia del sistema directo y la impedancia de tierra asi
como las impedancias de acoplamiento (si ha configurado una Linea doble). Para la entrada de
impedancias se ofrecen varias posibilidades:

* Entrada del sistema directo mediante
®* RlyXlo
® X1y angulo ("phi")
* Entrada de la adaptacion de impedancia a tierra mediante
* ROy X0,
® Jarelacion RT/RL y XT/XL (RL = R1, XL = X1),
® el factor de adaptacion complejo kL o
® Jlarelacion de impedancia compleja Z0/Z1

El formato de entrada puede ajustarlo en el meni Extras — Opciones. La entrada de las
impedancias de acoplamiento sélo hay una variante con las relaciones RM/RL y XM/XL. Las
definiciones de cada magnitud se encuentran en Apéndice: Signos en las formulas y formulas.

Todas las impedancias y factores de adaptacion son siempre valores lineales (p. ej. Ohm/km).
Se necesitan valores de impedancia de referencia del lado primario Como unidad de longitud
puede seleccionar kildbmetros o millas. El ajuste lo puede realizar en el médulo de OSCOP P
Parameterize PC en el punto de menu Global — Internacional — Magnitudes métricas. Este
ajuste es valido para todos los médulos OSCOP P.

Al cambiar la opcién de entrada y al cambiar entre kilometros y millas, los valores ya
introducidos son convertidos automaticamente.

Entodas las opciones de entrada tiene la posibilidad de introducir las capacitancias. Los valores
de capacitancia son calculados en modo correcto de las demas impedancias. Le
recomendamos mantener este preajuste (al menos para las lineas aéreas). Si desea introducir
las capacitancias por su propia cuenta, haga clic en el valor correspondiente y sobreescriba el
texto mostrado se esta calculando con el valor.

Las formulas para el calculo automatico de las capacitancias se encuentran en Apéndice:
Signos en las férmulas y féormulas.

Ademas de las impedancias de la linea, puede ajustar también otros parametros. La longitud
total de la linea se calcula con la longitud de los segmentos individuales y es mostrada en la
tabla de parametros generales.

Para introducir nuevos segmentos, puede utilizar el menu contextual. Haga clic con el botdn
derecho del raton sobre el nimero de segmento en la primera columna. Mediante Afadir
segmento podra crear un nuevo segmento con los valores preestablecidos, o bien, mediante
Copiar y Afadir utilizar un segmento ya presente como modelo. El orden de los segmentos
también puede ser modificado posteriormente en el menu contextual.
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Instrucciones abreviadas

2.1 Modelacién de un sistema de distribucion de energia con PSD

Parametrizacion de los equipos

Actualmente, no es posible crear o parametrizar equipos directamente en el configurador PSD.
Para ello, debera utilizar los otros médulos de OSCOP P (Parameterize PC para crear equipos
y Parameterize Devices para configurar equipos).

En el modelo PSD sélo se muestran los parametros de equipo que son necesarios para la
parametrizacion de la localizacion de fallo. Esencialmente, se trata de asignaciones de equipos
y canales de medicidn a otros elementos de la instalacion.
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Instrucciones abreviadas

2.1 Modelacién de un sistema de distribucién de energia con PSD

2.1.1 Instrucciones para la configuracion de las asignaciones

Asignacion de canales de medicion para la localizacion de fallo

Para cada derivacion debera definir canales para la medicién de tensioén y corriente.

En este punto puede asignar a la derivacion los siguientes equipos/componentes de equipo:
® grupo de canales de un SIMEAS R

¢ DAU de un OSCILLOSTORE

Las asignaciones realizadas aqui so6lo son validas para la localizacion de fallo. También es
posible asignar a la derivacién varios equipos, por ejemplo, un SIMEAS Q adicional para la
medicion de los datos PowerQuality. Estas asignaciones adicionales las puede configurar
en la visualizacién Configuracion del equipo.

También es posible medir y asignar la tension para todas las derivaciones de forma
centralizada en la barra colectora.

Condiciones a tener en cuenta:

® |os canales de tension y corriente para la localizacion de fallo deben pertenecer siempre
al mismo equipo.

® Los canales que ya hayan sido asignados a otra derivacién, no pueden ser vueltos a
asignar (o debera borrarse previamente la asignacion anterior).

Asignacion entre lalineay la derivacion

Las asignaciones debera llevarlas a cabo en las lineas en la vista Configuracion de lared.
En la asignacién hay que diferenciar entre una localizacion de fallo bilateral y unilateral con
compensacion de lina paralela.

Localizacion de fallo bilateral

Cada uno de los extremos de la linea puede asignarlo a un derivacion. Las derivaciones son
denominadas aqui Derivacion izquierda y Derivacion derecha. Para la orientacion de la
linea hay que tener en cuenta que el segmento superior en la tabla de segmentos esta
asignado a la derivacion izquierda.

De ser necesario, puede asignar también un solo extremo de linea a una derivacion. En este
caso, la localizacion de fallo sélo se ejecutara desde un lado. Los resultados de una
localizacién de fallo desde un solo lado, tienen mucha menos precision que los realizados
en una localizacion de fallo bilateral.

Condiciones a tener en cuenta:

® las dos derivaciones que ha asignado a una linea, deben encontrarse en diferentes
estaciones.

® Las dos derivaciones deben estar asignadas a la misma red a la que pertenece la linea.
(la asignacion de una derivacion a una red se realiza de forma indirecta a través de la
barra colectora).

Localizacién de fallo unilateral con compensacion de linea paralela

Para la asignacion de las derivaciones de la linea doble, utilice los campos Derivacion 1y
derivacion 2.

Para poder ejecutar la compensacion, debe asignar las dos derivaciones.

Si quiere efectuar una localizacién de fallo unilateral sin compensacion, seleccione en Linea
doble la opcidn No y asigne sélo la derivacion izquierda.

Las dos derivaciones de la linea doble deben encontrarse en la misma estacion y deben
pertenecer a la misma red.
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Instrucciones abreviadas

2.1 Modelacién de un sistema de distribucion de energia con PSD

Asignacion de un elemento de estacion (derivacion o barra colectora) a un equipo o componente de

equipo

26

En la vista Configuracion del equipo puede asignar elementos de estacion de una forma
muy flexible a equipos y componentes de equipo.

Los siguientes equipos pueden ser asignados como equipo completo:
® SIMEAS Q

® dispositivos de proteccion

®* Archivo COMTRADE

Los siguientes componentes de equipo pueden ser asignados:

® DAU (s6lo en OSCILLOSTORE)

® Grupo de canales (s6lo en SIMEAS R y SIMEAS R-PMU)

¢ Canal

Un elemento de estacion puede estar asignado a varios equipos 0 componentes de equipos,
por ejemplo, uno para la localizacion de fallo y otro para la evaluacion de PowerQuality.

Sino desea asignar un grupo de canales completo a una derivacion, sino asignar los canales
independientemente, puede efectuarlo en Configuracion del equipo.
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Instrucciones abreviadas
2.2 Cambio desde una version de OSCOP P anterior

2.2 Cambio desde una version de OSCOP P anterior

Al instalar OSCOP P, son utilizados todos los datos de su anterior base de datos OSCOP P. La
base de datos, incluidos todo los ajustes de configuracion, es convertida al nuevo formato
automaticamente.

La configuracion del localizador de fallo ("Diagnose V2") de una versién anterior de OSCOP P
es compatible con el configurador PSD.

Los siguientes elementos de configuracion de un proyecto anterior son utilizados
automaticamente:

* Configuracion de los equipos
Los parametros de equipo (incl. las informaciones que canal), son aceptados sin cambio en
el nuevo proyecto.

* Configuracion de la red
Hasta ahora, en OSCOP P no existian redes en esta forma, sino sélo indirectamente como
niveles de tension. Para cada nivel de tension diferente se crea un objeto de red
correspondiente en PSD. El nombre se forma con el valor de la tension, por ejemplo,
110 _kV.

* Configuracion de las lineas
Las lineas y los parametros de linea, en especial los valores que impedancia, son
configuradas autométicamente.

* Configuracion de las estaciones
Las estaciones (hasta ahora también denominadas instalaciones) son configuradas
automaticamente.

* Configuracion de las derivaciones
Las derivaciones son tomadas directamente de los datos ya existentes, al contrario que en
versiones de OSCOP P anteriores, las derivaciones no son asignadas directamente a una
estacion, sino siempre a través de una barra colectora. Las barras colectoras necesarias
para esta asignacion, que en el proyecto anterior no estaban presentes, se crean
automaticamente. Los nombres se generan siguiendo el esquema Barra colectoral, Barra
colectora2, etc.

Tras la transferencia del proyecto anterior, compruebe los datos de configuracion que se han
realizado automaticamente y complételos si es necesario.

* Segmentos de linea
Compruebe si los segmentos han sido configurados correctamente y en el orden correcto.
Lleve a cabo una comprobacion detallada de todos los valores de impedancia, compruebe
los valores con sus planos de la instalacion. La exactitud del calculo del lugar del fallo
depende en gran medida de la correcta parametrizacién de las impedancias de linea.

* Derivaciones
Compruebe la configuracion de la instalacion y complete los parametros que faltan.

* Redes
En la configuracion anterior ain no existian redes como objetos independientes. Los
objetos-red se generan durante la transferencia de los datos anteriores con las
informaciones de los niveles de tension. Adapte, si es necesario, la estructura de red a su
modelo de red concreto.

* Asignaciones
Las asignaciones entre los diferentes componentes de equipo e instalacion se toman, si es
posible, de los datos anteriores. Compruebe y complete toda las asignaciones.
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2.2 Cambio desde una version de OSCOP P anterior
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Configurar el sistema energético

3.1 Generalidades

3.1

Generalidades

Con el médulo de OSCOP P Power System Description (PSD) puede configurar y
parametrizar su sistema energético. Una correcta parametrizacion es la condicion necesaria
para poder determinar el lugar y el tipo de fallo.

Sélo se analizan fallos en redes de altatension (lineas aéreas, lineas aisladas). Es posible
parametrizar varios segmentos de linea en cada linea. En la determinacion del lugar del
fallo, el localizador de fallo tiene en cuentatodos los segmentos de linea parametrizados.
La localizaciéon de fallos ha sido disefiada para redes con puesta a tierra.

El tipo de fallo en el momento del reconocimiento de fallo en la linea es calculado
automaticamente.

La localizacidon de fallo puede sr efectuada manualmente o de forma automética, para ajustarlo,
véase seccion 4.

Modo de proceder en la parametrizacidn para una localizacién de fallo

En esta seccidén se muestra la localizacion de fallo tomando como base un ejemplo. Como
equipo registrador del fallo se utilizara en este ejemplo un SIMEAS R,

Proceda de la siguiente manera para la localizacion del fallo:

Q Configure el SIMEAS R (véase seccion 3.2).

Q Configure y parametrice su sistema energético (véase seccion 3.3).
Q Parametrice la localizacion de fallo (véase seccion 4).

Q Ejecute manualmente la localizacion de fallo (véase seccion 4).

Encontrara mas ejemplos practicos de aplicacién en seccion 5.

Ejemplo
En esta seccién se muestra el modo de proceder tomando como base un ejemplo sencillo. El
proyecto de ejemplo contiene todos los elementos posibles en un sistema energético En un
sistema real, estos elementos pueden presentarse en diferente nimero y combinacion.
Estacion 1 Estacion 2

SIMEAS R

Red

Linea

Segmento de linea

Barra colectora Barra colectora

30

Example01.tif

Figura 3-1 Ejemplo de un sistema energético/una red
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Configurar el sistema energético
3.1 Generalidades

El proyecto de ejemplo contiene

dos estaciones con

una barra colectora y

una derivacién cada una, asi como
una linea de alta tensién que consta de

dos segmentos de linea.

0O 000 0D

Como equipo se utiliza un SIMEAS R.
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3.2 Crear equipo y parametrizarlo

3.2 Crear equipo y parametrizarlo

Primero debe crear y parametrizar en OSCOP P la fuente de datos, aqui un SIMEAS R,

En esta seccion se describe la creacion y parametrizaciéon de un equipo sélo hasta el punto
necesario para este ejemplo concreto. Encontrara una descripcién completa en el documento

OSCOP P 6.60, Manual /1/.

Afadir SIMEAS R

Para incorporar un equipo, siga los siguientes pasos:

* Inicie el médulo de OSCOP P Parameterize PC.

* Seleccione el punto de menu Configurar — dispositivos.
Se abrira el cuadro de dialogo Configurar dispositivos.

* Haga clic en Afiadir. Se abrira el cuadro de didlogo Afiadir equipo.

Afiadir equipo n

Anular

Ayuda

Tipo del equipo para afiadir
+ Registrador SIMEAS
" DSCILLOSTORE

" Dispositivo de proteccion

paramO2.tif

Figura 3-2 Dialogo Anadir equipo

* Active el registrador SIMEAS y confirme con un OK.

Se abrira el cuadro de didlogo Ajustar Registrador SIMEAS.

M Ajustar registrador SIMEAS n

Nombre: [SIMEAS 1 | [iT3 |
Tipo: |SIMEA5 R j| Cancelar
Regidn: |No pertenece a ninguna region j|

& unl |

DAKON: |No pertenece a ningan DAKON

[ Acoplador en estrella

j' Conexidn....

Estacién: |

J| Ayuda

Frecuencia de sefial:

EER - |

Nivel de tensidn: Indefinido j

paramO3.tif

Figura 3-3 Dialogo Ajustar registrador SIMEAS

* Introduzca un nombre para el equipo.
* Seleccione como tipo SIMEAS R.

* Ajuste la frecuencia de la sefial.

El nivel de tensién lo puede parametrizar més tarde en el configurador PSD.
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OSCOP P, Localizador de fallos, Manual
E50417-H1078-C354-A2, Fecha de edicién 03.2008



Configurar el sistema energético

3.2 Crear equipo y parametrizarlo

¢ Confirme su entrada con un OK.
Regresara al cuadro de dialogo Configurar dispositivos.

M Configurar dispositivos .En

Region: | Todas las regiones j|

DAKON: |Todos los DAKONs j|

Familia de dispositivos: Todos los tipos de dispositivos j|

Nivel de tensidn: Todos j
Entradas: 1

Mo. MNombre de los dispositivoz  Tipo de dispositivos %
1 SIMEAS R 1 SIMEAS B Afiadir
Cambiar

Ayuda
a | | 5 Cerrar

paramO4.tif

Figura 3-4 Dialogo Configurar dispositivos

Se ha afiadido el SIMEAS R.
¢ Cierre el cuadro de dialogo con Cerrar.

¢ Cierre el modulo de OSCOP P Parameterize PC.

Parametrizar SIMEAS R

En un caso real, usted tomaria los parametros presentes en el equipo Para simplificar el
proceso, en este ejemplo la parametrizacién se realiza directamente.

Para parametrizar el SIMEAS R siga los siguientes pasos:
* Inicie el médulo de OSCOP P Parameterize Devices.

* Seleccione el punto de menl Equipo — parametrizar.
Se abrird el cuadro de dialogo Seleccionar equipo.

* Marque el SIMEAS R que creamos previamente y haga clic en OK.

* En el siguiente didlogo seleccione No, para que la parametrizacion no sea cargada del
equipo.

Se abrir4 el didlogo para la parametrizacién del SIMEAS R.
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"SIMEAS R 1" HEE

Archivo Edicidn  Conexidn  Pardmetros  Avuda

"SIMEAS R 1"/Mando sistema

= "SIMEAS R 1"
=
Funcitn del equipo SIMEAS R llama PC |
Interfaces Mddulos montados Impresora local ‘ Sincronizacion |
LEDs/relés Fi ia de
Descripcidn SIMEASR & 8/16 O 32/64  sefales: EXE|
Perturbdgrafo anslogo Activo  Tipo DAU  Red 1/2 computar  Alribucidn
Armdnicos Nombre tensitn
Redgistrador de ia/potenci;
+) eqistrador de Irecuenciaspotencia 1 |7 ‘VCDAU ﬁ |Eghe“a ﬁ ’i —_—
|VCDAU 1 |Esl|ella j [~ Canal 8 J
r lvecio =] [-] o
[ | [] - =
T vacio <] -] -
[ | dr =
T vacio =IJ] [-] =
[ | [] - =

paramO5.tif
Figura 3-5 Diélogo parametrizar SIMEAS R

Con el SIMEAS R es necesario registrar al menos 3 canales de tensién y 3 canales de corriente,
como es posible, p. j., con un VCDAU.

* Marque en la ventana parcial izquierda la entrada Mando sistema.

¢ Active el registro Médulos montados un mddulo VCDAU.

* Lleve a cabo otros ajustes. Encontrara mas informacion al respecto en el documento
SIMEAS R, Perturbdgrafo digital, Manual /4/.
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3.3 Configurar y parametrizar el sistema energético

Sumario
Su sistema energético es configurado y parametrizado principalmente en la visualizacién
Configuracion de lainstalacion.
En la visualizacion Configuracién de la red podra completar esta configuracion.
La imagen muestra la forma de proceder para la configuracion de la instalacién con PSD.
Configuracion de la Configuracion de lared Configuracion del
instalacién | | equipo
Afiadir y para- | o |
metrizar estaciones [ | Anadir red |
Y | |
Afadir y para-
parametrizar barras | |
colectoras | |
Y | |
Afadir y para-
metrizar derivacion | |
v | |
Asignar canales | | Afiadiry para- |
de medida | *| metrizar linea |
| ! |
Afadir y para-
| metrizar segmentos |
de linea
| I
proceeding.tif
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Afadir y parametrizar una red

36

* Inicie el médulo

de OSCOP P Power System Description (PSD).

* Seleccione la visualizacion Configuracion de la red.

Archivo  Edicion  Crear  Vista Extras  Ayuda

.,-'... OSCOP P, Power System Description

5%}7 Configuracion de la red

9/, Configuracion de la instalacion ﬂ_ Configuracion del equipo

< | »

=, 7T Red -

Propiedades

w Carpeta

energy01.tif

Figura 3-6 Power System Description, configuracion de la red

* Marque en la ventana parcial izquierda Redes.

* Seleccione el punto de menu Crear — Red.
Se abrira el cuadro de dialogo Crear Red.

* Introduzca un nombre para la red.

* Introduzca la frecuencia nominal, el nivel de tensién y la tensién de servicio.

- Pardmetros generales

Mombre
Frecuencia nominal [Hz]
Mivel de tengidn [kY]

Tensidn de zervicio [kY]

0K

Frecuencia nominal [Hz]

Fed1 Aqui debera elegir =i la frecuencia nominal [Hz] de la
=

110,000

110,000

Cancelar

2

energy04.tif

Figura 3-7 Power System Description, parametrizar la red
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* Cierre el cuadro de didlogo con OK.
La red afiadida sera mostrada.

Archivo  Edicidn  Crear Vi

OSCOP P, Power System Description

sta  Extras  Ayuda

5%}7 Configuracion de la red

9/, Configuracion de la instalacion ﬂ_ Configuracion del equipo

3.3 Configurar y parametrizar el sistema energético

3

< | »

® 77 =1 Linea
Propiedades
ﬂﬁ - Pardmetros generales
Mombre

Frecuencia nominal [Hz]
Mivel de tengidn [kY]

Tensidn de zervicio [kY]

Red1
50
400.000
405.000

energy02.tif

Figura 3-8 Configuracién de la red

Los pardmetros pueden ser modificados después en la ventana parcial derecha.
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Visualizacion configuracion de la instalacion
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En la vista Configuracién de la instalacion puede afadir estaciones, barras colectoras y
derivaciones como elementos.

Afiadir estaciones
* Seleccione la visualizacion Configuracién de la instalacion.

ﬂ OSCOP P, Power System Description

Archivo  Edicion  Crear  Vista Extras  Ayoda

-'r-T Configuracian de la red ? Configuracion de la instalacidn - |: Configuracion del equipo
i L

= T Estacidn <

FPropiedades

3

- LCarpeta

: A
topoOL1.tif
Figura 3-9 Power System Description, configuracién de la instalacién
* Seleccione el punto de menu Crear — Estacion.
Se abrird el didlogo Crear estacion.
* Introduzca un Nombre para la estacioén, por ejemplo, Station 1.
¢ Cierre el cuadro de dialogo con OK.
La nueva estacion creada aparecera en la Configuracién de la instalaciéon.
* Inserte una segunda estacion (p. ej. Station 2).
OSCOP P, Localizador de fallos, Manual 39

E50417-H1078-C354-A2, Fecha de ediciéon 03.2008



Configurar el sistema energético

3.3 Configurar y parametrizar el sistema energético

Afadir y parametrizar barras colectoras

Indicacién

Cada barra colectora debe estar asignada a una red. Si aun no se dispone de la red, debera
crearla en la visualizacion Configuracion de la red antes de afiadir las barras colectoras.

40

* Marque una de las estaciones afiadidas (p. ej. Station 1).

* Seleccione el punto de menu Crear — Barra colectora.
Se abrira el cuadro de didlogo Afiadir Barra colectora.

..-'... Crear, Barra colectora

w Pardmetios generales Medicién de la tensidn

Mombre Bara colectora 1 Aqui deberd indicar los componentes del
- Asignacion equipo que se empleardn para medir una barra

caolectora.

Red Fed1
w Asignacidn de los canales de medicidn para la localizacian de averias E'odra_ asignar los cana!eslzlen la vista
g Configuracicn del equipa’.

w

Medicidn de la tensidn
Aqui podrd asignar otroz componentes de
equipos a la barra colectora, Para la
localizacion de averias siempre se uzard el
equipa que indique aqui.

(] 8 Cancelar

topo02.tif

Z|

Figura 3-10 Power System Description, parametrizar barra colectora

* Introduzca un nombre (p. €j. barra colectora 1) para la barra colectora.
* Seleccione en Asignaciones la red que afladimos previamente.

* Seleccione en Asignacion de los canales de medicidn para la localizacion de averias
los componentes de equipo para la medicion de la tension.

* Confirme con un OK. La barra colectora sera insertada.

* Inserte también para la segunda estacidn una barra colectora (p. €j. barra colectora 2) y
asignela también a la red.
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Insertar y parametrizar derivaciones

* Marque la barra colectora insertada (p. €j. barra colectora 1).

* Seleccione el punto de menu Crear — Derivacion.

Se abrira el cuadro de dialogo Afiadir Derivacion.

..-'... Crear, Derivacion

- Pardmetros generales
Mombre Derivacidn 1
Carriente nominal [4] 1000
Coriente de carga maxima [4] 2000

- Pardmetros para la localizacion de averias
Posicion del punto neutro En el lado de la linea

- Azignacion de loz canales de medicidn para la localizacion de averias

Medicidn de coriente

Medicion de la tensidn

Agigne aqui la componente de equipo
que debe ser utilizada para la medicidn
de la derivacion v para la localizacion
de fallo.

En la vizualizacion "Configuracion del

equipa'’ puede asignar obros equipos, p.

g, SIMEAS [,

También puede medir la tensidn en la
barra colectora. En este cazo, no
azigne loz canales de medicion para la
tensidn agqui, sino en la barra colectora
en un nivel de jerarquia superior.

0K

Cancelar

2|

topo03.tif

Figura 3-11 Power System Description, parametrizar la derivacién

* Introduzca un nombre (p. ej. derivacion 1) para la derivacion.

* Introduzca en Parametros generales los demas parametros.

* Haga clic en la ventana parcial derecha en Asignacion de los canales de medicion para
la localizacion de averias el campo de entrada Medicién de la tensién. Se abrird un

cuadro de dialogo.

* Asigne también un grupo de canales para la medicion de corriente (p.ej. grupo del canal 2).

* Afiada también para la segunda estacion una derivacion (p. ej. derivacion 2).

También puede ver la asignacion de los canales de medicion en la visualizacion Configuracion

del equipo.
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i oscop P, Power System Description

Archiva  Edicidn  Crear  Wista  Extras  Ayuda

f:P Configuracion de la red y/, Configuracion de |a instalacidn

[~ {[ug
=T Estacion 1
= :F Barra colectora 1
_\'— Drerivacion 1
=T Estacion 2
= :F Barra colectors 2
_\'— Drerivacion 2

= T Estaridn + N

A L]
ﬂi Configuracian del equipo ! l Instrucciones abreviadas

Propiedades

w Carpeta

topo04.tif

Figura 3-12 Power System Description, Configuracion de la instalacién

En la ventana parcial izquierda puede ver ahora en Configuracién de la instalacion el sistema
energético configurado.
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Afadir y parametrizar una linea

3.3 Configurar y parametrizar el sistema energético

* Seleccione la visualizacion Configuracion de la red.

* Marque en Configuracion de la red la red afiadida.

* Seleccione el punto de menl Crear — Linea.

Se abrira el didlogo Crear linea.

* Confirme con OK.

La nueva linea creada aparecera en la Configuracion de la red.

.,-'... OSCOP P, Power System Description

Archivo  Edicion  Crear  Vista Extras  Ayuda
g L]
-T-T Configuracion de la red 9/, Configuracion de la instalacion '__| Configuracion del equipo 1 Instrucciones abreviadas
1 JE ==
=S X 7TRed 2
n de la red Propiedades
- Redes
anl
=t Red 1 - Pardmetros generales
2 .
Mombre Linea
Linea doble Mo
- Azignaciones para linea simple
Derivacion izquierda Estacion 1% Barra colectora 1 % Derivacion 1
Derivacidn derecha Estacion 2% Barra colectora 2% Derivacion 2
- Azignaciones para linea doble
Segmentos
- _ g Linea Hesmtelnc:la Fieac:talncna Eapac:dad Hesmtelnc:la
Mombre Tipo k] central R1 #1 C1 RO
[Ohmdkm] | [Ohmdkm] | [uFfkm] | [Ohmdkm]
1 Linea aérea 1,000 Mingun... 0.05000 0.20000° seeské ... 0.20000
| K >
energy03.tif

Figura 3-13 Power System Description, parametrizar la linea

* Seleccione en Asignacidn la derivacion izquierda (p. €j. derivacién 1) y la derecha (p. €j.

derivacion 2).
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* Abraen Extras — Opciones el didlogo
Opciones de los parametros de la linea.

= Opciones de los parametros de la linea g|

Adaptacion de la impedancia a tiera
+ RO,%0
™ RE/RL, XE/L
kL
" Z0/21

Sisterna directo
+ R1,:1
%1, Phi

energy06.tif

Figura 3-14 Power System Description, Opciones de los parametros de la linea

® Indicacién

l En el célculo de la localizacion de fallo, la seleccién de R1, X1 para el sitema directo y
RO, X0 para la adaptacion de impedancia a tierra lleva al resultado mas exacto.

* Seleccione la opcidn de entrada que se adapte mejor a los datos que dispone.
Las opciones puede ser cambiadas en cualquier momento. Las entradas ya efectuadas
seran convertidas al nuevo formato.

Afadir y parametrizar un segmento de linea
* Marque en la ventana parcial izquierda la linea afiadida.

* Configure en Segmentos el segmento Segment (1) ya creado (véase la tabla mas abajo).

® Indicacion

l El segmento en la primera linea de la lista es el segmento en la derivacién izquierda. El
segmento en la Gltima linea de la lista es el segmento en la derivacion derecha.

Las capacitancias puede introducirlas usted o hacer el céalculo.
La capacitancia se calcula con la reactancia (véase el parrafo A).

* Haga clic con el boton derecho en el campo de entrada y seleccione se esta calculando,
para calcular el valor de la capacitancia.

En la tabla se encuentran todos los posibles parametros. Dependiendo del formato de entrada
seleccionado (véase la figura 3-14) deberéa configurar los parametros importantes.
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Campo Significado
Nombre Nombre de la seccion de linea.
Tipo Tipo de segmento.
Es posible indicar una linea aérea, un cable tripolar o un cable
monopolar.
Longitud Longitud del segmento de linea en kilometros o en millas (dependiendo

del ajuste en el modulo Parameterize PC)

Linea central

Fase en el medio de la disposicién de fases
En lineas entrelazadas se debe ajustar Ninguno/descon.

Resistencia
efectiva Ry’

Resistencia 6hmica efectiva (sistema directo) en Q/km o en Q/milla

Reactancia X,’

Reactancia (sistema directo) en Q/km o en Q/milla

Capacitancia C,’

Capacitancia (sistema directo) en uF/km o en uF/milla
C,’ es también la capacitancia mutua Cpg’.

Resistencia
efectiva Ry’

Resistencia 6hmica (sistema homopolar) en Q/km o en Q/milla

Reactancia X’

Reactancia (sistema homoplar) en Q/km o en Q/milla

Capacitancia Cy’

Capacitancia (sistema homopolar) en uF/km o en uF/milla

Angulo Phi Angulo entre R,y X, (sistema directo) en grados
R/R, Relacion entre las resistencias efectivas
Ry = resistencia efectiva (tierra), R, = resistencia efectiva (linea)
XX Relacion entre las reactancias
X7 = reactancia (tierra), X| = reactancia (linea)
k_ suma Suma de las relaciones de las impedancias, Z{/Z;
(Z1 = suma de la impedancia de tierra, Z;= suma de la imped. directa)
k_ corresponde al parametro k,
k_ éngulo Angulo entre las impedancias Z1y Z, en grados
k_ corresponde al parametro k,
ZolZ, suma Suma de las relaciones de las impedancias, Zy/Z;

(Zg = suma de la impedancia del sistema homopolar, Z;= suma de la
impedancia directa)

Zy/Z, angulo

Angulo entre las impedancias ZyY Z, en grados

RM/RL Acoplamiento de linea paralela
RM = resistencia efectiva (impedancia de acoplamiento), RL = resistencia
efectiva (linea)
XM/XL Acoplamiento de linea paralela
XM = reactancia (impedancia de acoplamiento), XL = reactancia (linea)
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Las longitudes (afecta también la cobertura) pueden ser indicadas en km o en millas (véase

seccion 1.2.4).

Encontrara mas informacion sobre los términos y formulas en seccién A.

.,,-',.. DSCOP P, Power System Description

Archivo  Edicion  Crear  Wista  Extras  Ayuda
5 ]
-1-T Configuracidn de |a red y Configuracidn de la instalacidn 'j Configuracidn del equipo 1 Instrucciones abreviadas
1 - | ]
& = TTred 2
Configuracin de |a red Propiedades
= Redes
=T Red 1 ;
T | w Pardmetras generales
£P’ Linea .
Mormbre Linea
Linea doble Mo
w Aszignaciones para linea simple
Derivacion izquierda Estacion 1% Barra colectora 1 % Derivacion 1
Derivacion derecha Estacion 2 4 Barra colectora 2 % Derivacion 2
w Asignaciones para linea doble
et Linea Resistencia | Reactancia | Capacidad | Resistencia
Mombre Tipa ! ! C1' '
lkm] | cental | npcee | Ohmdke] | [uFkm] | [Dhmdkm]
i 2 1 D0 Blimoue, 0.05000 0.19999 seestd c.. 0.20000
[= Copiar Strg+C
Marcar todas las lineas  Strg+a
| Afiadir segmento I Einfg ‘
4 € >
enrt\eréyos.‘{if . '

Figura 3-15 Power System Description, afiadir segmento

* Afada un segundo segmento (p. ej. Segment 2) y parametricelo.

Su sistema energético esta ahora completamente configurado. La ejecucion de la localizacion

de fallo esta descrita en seccién 4.
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4.1 Ejecutar la localizacion de fallo

Una localizacién de fallo puede ser llevada a cabo tanto manualmente como de forma
automatica.

Localizacion manual de fallo

Para ejecutar la localizacion manual de fallo debe finalizar el modo de servicio automético (en
caso de que esté activo).

Después de que haya sido transmitido un evento de fallo (registro de perturbacion), es posible
efectuar la localizacion del fallo. Para la localizacion del fallo es necesario seleccionar el evento
de fallo como se describe a continuacién.

Abra el médulo de OSCOP P Transfer.

* Seleccione el punto de menl Archivo — Procesar eventos. Se abrira el cuadro de didlogo
Seleccionar filtro de eventos.

M Seleccionar filtro de evento n
Regidn: | Todas las regiones j|
DAKON: [Todos Ios DAKONS ~
Nivel de tensidn: Todos j
Familia de equipos: Registrador SIMEAS j|
E stacion: | Estacion 1 j|
Ramal: |Bana colectora 1\Derivacion 1 j|
Equipo: | Todos los dispositivos j|
Tipo de registrador: | Todos j|

Eventos:

Fecha: Hora:
de: 01.01.1990 | |0D
a:

Cerrar

faultloc01.tif

Figura 4-1 Parametrizar filtro de eventos

* Seleccione en la lista desplegable los criterios de filtraje.
* Confirme con un OK.

Los eventos seleccionados mediante el filtro de eventos se visualizan en la ventana Eventos
en la base de datos.
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I Eventos en la base de datos .EH
Eventos  Ayuda

Filtros

Todas las regiones Todos los tipos de dispositivos

Todos los DAKONs

Todos los dispositivos
Todos los niveles de tensin
Todas las instalaciones
Todos los ramales

N Ajustan filtro__
Registros desde 01.01.1990 7 00:00:00 hasta 01.01.2010 # 00:00:00

Entradas: 2
No. Fecha Hora Nombie de los dispositi Tipo de di iti Causa Nombie del DAU
1 12.05.1993 17:50:25.924 SIMEAS R 1 SIMEAS R Binario - Registrador desconocido

2 05.12.2003  15:38:23.665b  SIMEASR 1 SIMEAS R +dM /dt - Perturbdgralo coniente/tension  DAU1

Exportar | Bortar | Mostrar ‘ Ayuda |

Impaortar | Diagnéstica | ‘ Cerrar |

faultloc02.if

Figura 4-2 Visualizacion de eventos

* Marque en el didlogo Eventos en la base de datos el evento que desea examinar.
* Pulse el botén Diagnéstico. La localizacion de fallo (diagndstico) sera iniciada.

Para la localizacién de fallo se consideran todos los eventos aparecidos en relacion con dicho
fallo. Pueden ser uno, dos o méas eventos. Como criterios se utilizan: El evento de fallo debe
concernir a la misma linea y al mismo periodo de tiempo (dentro de 60 segundos).

OSCOP P ¥6.60, Transmisidn n

.
\!‘) Estacidn 11Derivacion 1, L3-Tierra, 12,31 0km

faultloc03.if

Figura 4-3 Evento, informacién breve

Tras concluir la localizacion de fallo, se emite una nota breve que contiene los puntos mas
importantes del evento: estacion/derivacion, causa y distancia.

* Cierre el aviso con OK.

Podré visualizar e imprimir una informacion detallada del evento de localizacion de fallo (véase
el parrafo 4.2).
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Localizaciéon automatica de fallo

Si OSCOP P se encuentra en el modo de servicio automatico, la localizacion de fallo puede
ser efectuada automaticamente. El resultado de la localizacion de fallo puede ser visualizado en
la ventana Eventos en la base de datos (médulo OSCOP P Transfer).

Asi se activa la localizacion automatica de fallo:

* Seleccione en el médulo de OSCOP P Transfer el punto de mena Ajustes — Modo
automatico — Control de secuencia.

* Seleccione la pestafia Diagnostico.

Marque uno o varios equipos.

Active la casilla Realizar diagndstico.

Control de secuencia del modo automatico .

|Todos loz tipos de equipo j|

SIMEAS 2

Walores de perturbacion |
General | Walores medios

Exportacion Diagndstico
|v¥ Realizar diagndstico

Realizacion del diagnésti

'l | diat te después de la b

" Ciclicamente fuera de loz tiempos de transmisid

| TS

" Una vez al dia

oow ]

Menzajes |

o]

Anular

Afiadir

Ayuda

faultloc00.tif

Figura 4-4 Parametrizar la localizacién automatica de fallo

* Seleccione en Realizacién del diagnéstico el momento del diagndstico.
Estos ajustes sélo pueden llevarse a cabo si la casilla Realizar diagndstico esta activada.

* Confirme con un OK.

Encontrara mas informacion sobre el modo automatico en el documento OSCOP P 6.60,

Manual /1/.
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4.2

4.2 Visualizar resultado del célculo

Visualizar resultado del calculo

Si desea visualizar el evento de la localizacion de fallo con todo detalle, siga los siguientes
pasos:

* Marque en el dialogo Eventos en la base de datos el evento en el que ejecuté la
localizacion de fallo.

* Pulse el boton Info de diagnoéstico. El resultado de la localizacion de fallo es mostrado.

B Dialnfo.txt
Archivo  Edicidn  Extras  Ayuda
5 —
rRegistro analizado:
Tiempo de disparo t 16.08.2006 10:19:30,245
Equipo T SIMEAS R 1
Finalizacidn central : Estacian 1nperdivacian 1, L3-Tierra, 12,310km
Resultado 1
Estacidon / Barra colectora / Derivacidn:
Estacidn 1 / Barra colectora [/ Derivacidn 1
Estacidon / Barra colectora / Derivacidn remota:
Estacidon 2 / Barra colectora / Derivacion 2
Linea : Linea, 52,000km
Inicio de fallo : 16.08.2006, 10:19:30,23
Fin de fallo : 16.08.2006, 10:19:30,312
ouracidn 10,0708
Finalizacidn : Estacian 1nperivacian 1, L3-Tierra, 12,310km
Tipo de fallo : L3-Tierra
Distancia al Tugar del fallo 1 12,310km
Tolerancia de distancia al fallo : 0,132km
corriente del fallo 1 14, 576kaA
Algoritmo de localizacion de fallo utilizado @ Localizacion de fallo bilateral
v
faultloc04. tif
Figura 4-5 Seccién de un fichero de resultado
En el fichero de resultado se encuentran los datos relacionados con el fallo.
Puede visualizar, editar e imprimir el resultado de la localizacion de fallo.
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Ejecutar la localizacion de fallo
4.2 Visualizar resultado del célculo
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Localizacion de fallo - ejemplos

Contenido
En esta seccion se describe la localizacion de fallo tomando como base un ejemplo. Los
registros de valores perturbadores necesarios para el ejemplo en la seccién 5.1 se encuentran
en el CD de instalacion.
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Localizacion de fallo - ejemplos

5.1 Localizacién de fallo bilateral en una linea Unica

51 Localizacion de fallo bilateral en una linea Unica

En el CD de instalacion (Directorio \OSCOP\Example) se encuentran registros de perturbacion
en formato COMTRADE. Con la ayuda de estos datos puede ejecutar, por ejemplo, una
localizacién bilateral de fallo. Para ello, copie los registros de perturbacion en el disco duro de
su PC de evaluacién y siga los pasos descritos a continuacion.

La configuracion y parametrizacion debe ser realizada exactamente como se describe. En caso
contrario, la localizacién de fallo conducird a un resultado erréneo

Estacion Left Estacion Right

Equipo Equipo
Left ] | Right

Barra colectora Barra colectora

Red COMTRADE

Linea

Example02.tif

Figura 5-1 Ejemplo de un sistema energético/una red

El proyecto de ejemplo contiene

0O 0000 O

dos estaciones con

una barra colectora y

una derivacion cada una, asi como
una linea de alta tension que consta de
un segmento de linea.

dos equipos.

Parametrizar PC

54

Inicie el médulo de OSCOP P Parameterize PC.

Seleccione el punto de ment Configurar - DAKONS.
Se abrira el cuadro de didlogo Configurar DAKON/LSA.

Seleccione en la lista desplegable del campo Tipo el tipo Archivo COMTRADE.

Haga clic en Afiadir. Se abrira el cuadro de dialogo Ajustar parametros DAKON/LSA.
Haga clic en Seleccionar.

Seleccione el directorio en el que se encuentra el archivo COMTRADE y haga clic en OK.

En el dialogo Ajustar parametro DAKON / LSA pulse el boton Lista de equipos. Se abrira
el cuadro de dialogo Configurar equipos para un archivo SICAM/COMTRADE.

OSCOP P, Localizador de fallos, Manual
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Localizacion de fallo - ejemplos

5.1 Localizacién de fallo bilateral en una linea Unica

M Configurar equipos para un archivo SICAM/COMTRADE .En
Nombre: Archivo COMTRADE
Entradas: 1
Mo. Hombre de los dispositivos  Direccion de los dispositivos
1 LEFT b
Guardar Imprimir Ayuda Cermrar

example51.tif

Figura 5-2 Configurar equipos para un archivo COMTRADE

* Marque Left y haga clic sobre el boton Guardar.
Se abrira el cuadro de dialogo Ajustar dispositivos de proteccion.

M Ajustar dispositivos de proteccidn n

Hombre: ||_E FT | | |

Tipo: | J| Cancelar
| =2

Equipo central: | J'

Archiv: | J| Q

GerDireccidn del | |
Estacién: | J| Apuda

Frecuencia de sefial: 60 Hz j

Nivel de tensidn: Indefinido j

example52.tif

Figura 5-3 Ajustar la frecuencia de sefial

* Ajuste la frecuencia de la sefial a 60 Hz.

Deje los demas parametros como estan. La instalacion y el nivel de tension los parametrizara
mas tarde en PSD.

¢ Cierre el cuadro de dialogo con OK.
* Repita la operacion con Right.
Con ello, habra finalizado la parametrizacion en el médulo de OSCOP P Parameterize PC.

* Cierre todos los cuadros de didlogo con un OK/Cerrar y salga de Parameterize PC.
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Localizacion de fallo - ejemplos

5.1 Localizacién de fallo bilateral en una linea Unica

Parametrizar equipo
* Inicie el médulo de OSCOP P Parameterize Devices.

* Seleccione el punto de menu Equipo — parametrizar.
Se abrira el cuadro de didlogo Seleccionar dispositivo.

* Marque el equipo Left y haga clic en OK.
Se abrir4 el cuadro de dialogo Dialogo central para dispositivos de proteccién.

I *Didlogo central para dispositivos de proteccidn

Parametros

Equipo
MNombre: LEFT Tipo de equipo: <Archivo COMTRADE >
Nivel de tension: - Region: -

Canales analdgicos

COMTRADE-Nr.: 1 ~|
Crear canal en la base de datos v
Levenda: fiL1 | J
Designacién breve: n | |
I [raciico 2]
Zona de display: [1a05615 A [Comiente ]

Yisualizar en 0SCOP

Ganancia: 1.000
Canales binarios

~
COMTRADE-Nr : 1 =] | Preajustes |
r

| Cargar de basze de datos |

Crear canal en la base de datos

| |Almacenal en bage d. dalos|

| Ayuda |

,7
_J | Cerrar |

example53.tif

Figura 5-4 Asignar canales analégicos

Cree en este cuadro de didlogo los canales analdgicos 1 a 8.
* Seleccione en la lista desplegable del campo COMTRADE N.° el nimero del canal.
* Active la casilla Crear canal en la base de datos.

La asignacion de nimero Comtrade a la fase se efectlia de manera automatica y no puede ser
modificada en este cuadro de dialogo. La asignacién puede ser modificada en el modulo de
OSCOP P PSD.

No es necesario realizar mas ajustes en este cuadro de didlogo.
* Guarde los ajustes en la base de datos y cierre el cuadro de dialogo.
* Efectle los mismos ajustes para el equipo Right.

* Cierre Parameterize Devices.
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Localizacion de fallo - ejemplos
5.1 Localizacién de fallo bilateral en una linea Unica

Crear red
* Inicie el mddulo de OSCOP P Power System Description (PSD).

* Seleccione la visualizacion Configuracion de la red.

* Cree una red con el nombre 520_kV, con una frecuencia nominal de 60 Hz, un nivel de
tension de 520 kV y una tension de servicio de 525 kV.

.E OSCOP P, Power, System Description

Archiva  Edicion  Crear  Wista Extras  Ayuda

. L
-T-T Configuracion de la red ? Configuracion de la instalacidn '1 Configuracion del equipo 1 Instrucciones abreviadas
1 —

¥ 2 Linea

[Propiedades

 Pardmetros generales

Mambre 520k
Frecuencia nominal [Hz] B0

Mivel de tenzion [k] 520.000
Tensidn de servicio [k\] 525.000

| »

example54.tif

Figura 5-5 Crear red

Configurar instalacion
* Seleccione la visualizacion Configuracién de la instalacion.

* Cree una estacion con el nombre Station Left.
* Cree una barra colectora con el nombre Barra colectora.
* Asigne la barra colectora a la red 520_kV.

¢ Cre una derivacion con el nombre Left, una corriente nominal de 2000 A y una corriente de
carga maxima de también 2000 A.
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Localizacion de fallo - ejemplos

5.1 Localizacién de fallo bilateral en una linea Unica

58

- Pardmetros generales

- Pardmetros para la localizacion de averias

- Azignacion de loz canales de medicidn para la localizacion de averias

(] 8 Cancelar

..-'... Crear, Derivacion

Nombre
Mombre Left Bajo el nombre ze ha in_troduc:ido el nombre

Coriente nominal [4] 2000 delgree c I di et

Coriente de carga maxima [4] 2000
Posicion del punto neutro En el lado de la linea

Medicidn de la tensidn

Medicidn de coriente

Z |

example55.tif

Figura 5-6 Crear derivacion

Archiva  Edicidn  Crear  Vista  Extras  Ayuda
A u
-T-T Configuracion de la red 9/, Configuracion de |a instalacidn '__I Configuracian del equipo 1 Instrucciones abreviadas
-
&% E X A T 5

- - Estaciones

Seleccione en Asignacion de los canales de medicion para la localizacién de averias
los componentes de equipo LEFT para la medicién de la tensién.
La medicién de corriente es asignada automaticamente al mismo equipo.

Cree una segunda estacion con el nombre Station Right.

Cree también para esta estacion una barra colectora con el nombre Barra colectoray la
asignacion 520_kV.

Cre una derivacion con el nombre Right, una corriente nominal de 2000 A y una corriente
de carga maxima de también 2000 A.

Seleccione en Asignacion de los canales de medicion para la localizacién de averias
los componentes de equipo RIGHT para la medicion de la tension.
La medicién de corriente es asignada automaticamente al mismo equipo.

i OSCOP P, Power System Description

la Propiedades

=T Estacion Left

w Parametros generales
=T Bana colectora

T Left Mombre Right
= FF Estacion Right Corriente nominal [4] 2000
= :E _B'E”a colectara Corriente de carga masima [&] 2000
N w Parametroz para la localizacion de averias
Pozicion del punto neutro Enellado de la linea

- Azignacidn de oz canales de medicidn para la localizacion de averias
Medicidn de la tengidn Estacion Right & RIGHT
Medicidn de coriente Eztacion Right & RIGHT

example56.tif

Figura 5-7 Configuracion de la instalacion
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Localizacion de fallo - ejemplos
5.1 Localizacién de fallo bilateral en una linea Unica

Parametrizar canales
Ahora debera asignar también los canales.
* Seleccione la vista Configuracion del equipo.
Los equipos configurados en el médulo OSCOP P Parameterize PC son mostrados.

* Marque en Configuracion del equipo un canal.
Se mostraran las propiedades del canal.

* Asigne al canal la correspondiente fase.

Esta asignacion debera realizarla para todos los canales y ambos equipos (véase la tabla).

Canal Fase

1 A

o g A~ w N
m > Z2 O W

~

C

8 No definido

.,-'... OSCOP P, Power, System Description

Archiva  Edicidn Vista Extras Awvuda

= L]
"I"T Configuracion de la red ‘?/, Configuracion de la instalacidn - I: Configuracion del equipo 1 Instrucciones abreviadas
i L

cion del equipo Propiedades

- Equipos no asignados
-1 Estaciones
=7y Estacion Left
=Ll LEFT
< I8
<o 2:iL2
<o L3
<o 4 iE
-0 Boull
<o Bul? Fase A
o~ Fuld
o B SN2 . -
—I-f7 Estacion Right < SRR
=Ll RIGHT Elemento de la estacidn Estacion Left % Bama colectara ..
-co- 111
o 20il2
-to- 3iL3
-to- & iE
o Bull
o Bul2
~o- ul3
o= 8 uSYNZ

w Pardmetros generales

Irevertido Mo

example57a.tif

Figura 5-8 Asignacion del canal
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Localizacion de fallo - ejemplos

5.1 Localizacién de fallo bilateral en una linea Unica

Crear y asignar linea
Seleccione la visualizacion Configuracion de la red.

Cree una linea con el nombre Linea y parametrice el segmento de linea de la siguiente

manera:

Parametro
Tipo
Longitud
Linea central

Resistencia
efectiva R1’

Reactancia X1’
Capacitancia C1’

Resistencia
efectiva RO’

Reactancia X0’

Capacitancia C0O’

Ajuste

Linea aérea

359 km
Ninguno/desconocido

0,018 Q/km

0,2973 Q/km
se esta calculando

0,374 Q/km

1,424 Q/km

se esta calculando

Indicacién

Los parametros de linea utilizados en el ejemplo son valores calculados teéricamente. En un
situacion real puede ocurrir que los valores exactos no sean conocidos. Esto es aplicable en

especial a la impedancia de tierra (R0, X0).

Cuanto menos exactos sean los valores, mas dificil sera definir con exactitud el lugar de

fallo.
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Localizacion de fallo - ejemplos

Archivo  Edicidn

& oscop p, Power, System Description

Vista Extras Awuda

‘qﬁ Configuracién de la red

&7

\7// Configuracién de la instalacidn ﬂ_ Corfiguracidn del equipa

5.1 Localizacién de fallo bilateral en una linea Unica

]
! l Instrucciones abreviadas

Propiedades

w Pardmetios generales

Naombre

Linea doble

w Asignaciones para linea simple
Derivacion izquierda
Derivacion derecha

- Azighaciones para linea doble

Linea

No

Estacion Left * Barra colectora & Left

E stacion Right % B arra colectora 4 Right

Segmentos

a Resizstencia | Reactancia | Capacidad | Resistencia | Reactancia
Nombre Tiws Lﬂﬂ‘]”d Linea | Ry s cr RO w0
[Obmekm] | [OhmAm] | [WFfkm] | [OhmAkm] | [Dhmdke]
1 Linea aérea 350,000 Mingun... .  0.01800°  0.29730 seestdc.. 0374000  1,42400
4 £ >

example58.tif

Figura 5-9 Configuracién de red con linea parametrizada
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Localizacion de fallo - ejemplos

5.1 Localizacién de fallo bilateral en una linea Unica

* Asigne en Asignacion las derivaciones.

La configuracién y parametrizacion del sistema energético ha sido completada. La localizacion
de fallo puede ser ejecutada.

Ejecutar la localizacién de fallo

62

* Inicie el médulo de OSCOP P Transfer.

* Seleccione el punto de menu Transmision — Modo manual.
Se abrira el cuadro de didlogo Seleccionar equipo.

* Marque el equipo Left y haga clic en OK.
Se abrira el cuadro de dialogo Transmision de Left.

* Marque la entrada y haga clic en Aceptar.
Los registros seran aceptados.

¢ Cierre el dialogo.
* Tome del mismo modo los registros del equipo Right.

* Seleccione el punto de menu Archivo — Procesar eventos.
Se abrira el dialogo Seleccionar filtro de evento.

* No efectlie ningun ajuste y seleccione OK.
Se abrira el didlogo Eventos en la base de datos. Los dos eventos seran mostrados.

* Marque el evento para el equipo Left y haga clic en Diagndstico.
La localizacion de fallo sera ejecutada y se emitira un resultado.

OSCOP P ¥6.60, Transmisidn n

\ij) E=tacion Left'Left, L2-L3-Tierra, 178,200km

example59.tif

Figura 5-10 Mensaje de resultado de la localizacion de fallo

El lugar de fallo calculado se encuentra aprox. en la mitad de la linea aérea, a 178,2 km de la
estacion Left.
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Visualizar resultado de la localizacién de fallo

5.1 Localizacién de fallo bilateral en una linea Unica

* Después de la localizacion del fallo, en el didlogo Evento en la base de datos haga clic en
Info. de diagnéstico, para ver los detalles del resultado.

rRegistro analizado:

Tiempo de disparo
Equipo
Finalizacién central

1 16, 08.2006 10:159:30,245
t Left
: Estacian LefthLeft, L2-L3-Tierra, 178, 200km

rResultado 1

Estacidon / Barra colectora / Derivacidn:

Estacion Left / Barra colectora / Left

Estacidon / Barra colectora / Derivacidn remota:

Estacion right / Barra colectora / Right
Linea

Inicio de fallo
Fin de fallo
puracian

Finalizacian

Tipo de fallo

Distancia al Tugar del fallo
Tolerancia de distancia al falle
corriente del fallo

Algoritmo de localizacion de fallo utilizado :

: Linea, 359,000km

: 16.08.2006, 10:19:30,23
: 16,08.2006, 10:19:30,312
: 0,083s

: Estacian LefthLeft, L2-L3-Tierra, 178, 200km
o L2-L3-Tierra
: 178, 200km

Localizacidn de fallo bilateral

example60.tif

Figura 5-11 Seccion del Info. de diagndstico
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5.2 Localizacion de fallo en una linea doble

5.2 Localizacion de fallo en una linea doble

La localizacion de fallo, en caso de una fuga a tierra, presenta un resultado mas exacto si en

una linea doble también se tiene en cuenta la segunda linea.

Para poder ejecutar una compensacion de linea paralela en una linea doble es necesario indicar

otros valores para el acoplamiento (Ry/R, X\/X). Estos valores describen la influencia mutua

entre las lineas paralelas.

En una linea doble soélo es posible realizar una localizacién de fallo unilateral.

La linea doble puede estar formada por varios segmentos. Una division en segmentos es

practica si las caracteristicas de la linea cambian durante el recorrido. Esto puede ocurrir, por

ejemplo, debido a las condiciones del terreno o por un sistema de postes diferente.

Para el célculo del lugar del fallo en una linea doble se deben cumplir las siguientes condiciones:

Q Las dos lineas estan situadas de forma continua en el sistema de postes.

Q En ambas lineas las perturbaciones son registradas mediante un equipo (SIMEAS R). En
ciertas circunstancias es posible realizar el registro mediante dos equipos distintos (véase
mas abajo).

Q Todas las caracteristicas de las lineas paralelas (por ejemplo, nivel de tensién, impedancias)
deben ser idénticas.

En el registro de perturbaciones mediante dos equipos separados hay que tener en cuenta que:

Q deben utilizarse dos SIMEAS R.

Q Es necesario asegurar la activacion simultanea (disparo de red) de los dos equipos.

Q Los dos equipos deben estar sincronizados.

o Nota

Si s6lo esta disponible un registro de perturbacion de un equipo, también se ejecutara una
localizacion del fallo. Sin embargo, no podra realizarse una compensacion de linea paralela.
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5.2 Localizacién de fallo en una linea doble

En este ejemplo, sera descrita la localizacion del fallo en una linea doble. Los ajustes y
configuraciones necesarias en los médulos OSCOP P Parameterize PC, Parameterize
Devices y Transfer no se muestran en este ejemplo. Para el equipo SIMEAS R deben estar
parametrizados dos moédulos VCDAU. Encontrara mas informacion al respecto en el documento
OSCOP P 6.60, Manual /1/.

Estacion 1 Estacién 2

' {
- Linea 5
2

SIMEASR |

Red

Barra colectora

Barra colectora

Example03.tif

Figura 5-12 Ejemplo de un sistema energético/una red con linea doble

El proyecto de ejemplo contiene todos los elementos importantes:

a
a
a
a
a

una estacién con

una barra colectora y

dos derivaciones, asi como
una linea de alta tension
un SIMEAS R

La linea se trata de una linea doble, que consta de dos lineas paralelas con idénticas
caracteristicas. La linea esta formada por un Unico segmento.
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5.2 Localizacion de fallo en una linea doble

Crear unared
* Inicie el médulo OSCOP P Power System Description (PSD).

Configurar

66

* Seleccione la vista Configuracion de la red.

* Cree unared e introduzca un nombre, por ejemplo, 400_kV.

* Configure la frecuencia nominal, el nivel de tensién y la tensién de servicio.

Archivo

SCOP P, Power System Description

Edicion ~ Crear Vista Extras  Ayuda

-T-T Configuracion de la red
1

4 |

3| o

=1 Linea

A L]
9/, Configuracion de la instalacion '__| Configuracion del equipo 1 Instrucciones abreviadas
-

CEX

Propiedades

- Pardmetros generales
Mombre
Frecuencia nominal [Hz]
Mivel de tengidn [kY]

Tensidn de zervicio [kY]

A00_kY
50

400.000
405.000

example61.tif

Figura 5-13 Crear una red

una instalaciéon

* Seleccione la vista Configuracion de la instalacion.

* Cree una estacion con el nombre Station 1.

* Cree una barra colectora con el nombre Barra colectora.

* Asigne la barra colectora a la red.

* Cree una derivacién con el nombre Derivacion 1.

* Configure la corriente nominal y la corriente de carga méaxima.
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4i Crear Derivacian

5.2 Localizacién de fallo en una linea doble

- Pardmetros generales

Mombre Derivacidn 1
Coriente nominal [4] 2000
Coriente de carga mésima [4] 2000

- Pardmetros para la localizacion de averias

Posicion del punto neutro En el lado de la linea

Medicidn de la tensidn

Medicidn de coriente

- Azignacion de loz canales de medicidn para la localizacion de averias

Medicidn de comiente

Asigne aqui la componente de equipo que
debe ger utilizada para la medicidn de la
derivacion y para la localizacion de fallo,

En la vizualizacion "Configuracion del
equipa'’ puede asignar obros equipos, p. .
SIMEAS Q.

0K

Cancelar

2|

example62.tif

Figura 5-14 Crear una derivacion

* Seleccione en Asignacion de los canales de medicién para la localizacion de averias
los componentes de equipo VCDAU 1 para la medicion de la tension.

* Para la medicién de la corriente seleccione también los componentes de equipo VCDAU 1.

* Confirme con OK. La derivacion sera afadida.

* Cree una segunda derivacion con el nombre Derivacidn 2 y configurela.

* Asigne a esta derivacion los componentes de equipo VCDAU2.

=% oscop P, Power System Description

Archiva  Edicibn  Crear Wista Extras  Ayuda

'1"T Corfiguracién de la red ‘H// Configuracién de la instalacidn 'j Configuracién del equipo
i —

3

u
I Instrucdiones abreviadas

Propiedades

=TT Estacion 1 w Pardmetios generales
= :F Barra colectara
. Nombre
Derivacion 1

Carriente nominal [4]

Coriente de carga marima [4]

Posicidn del punto neutio

Medicidn de coriente

example63.tif

Figura 5-15 Configuracion de la instalacion

OSCOP P, Localizador de fallos, Manual
E50417-H1078-C354-A2, Fecha de ediciéon 03.2008

w Pardmetios para la localizacion de averias

w Azighacion de los canales de medicidn para la localizacion de averias

Dierivacion 2
2000
2000

Enellado delalinea

Registrador SIMEAST % 2 WCDAL 2\ Giupo de canales 2
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Localizacion de fallo - ejemplos

5.2 Localizacion de fallo en una linea doble

Crear y asignar una linea

* Seleccione la vista Configuracion de la red.

* Marque en Configuracion de la red la red afiadida.

* Seleccione el punto de menu Crear — Linea.
Se abrira el didlogo Crear linea.

* Introduzca para la linea el nombre Linea.

* Configure la linea como linea doble.

* Asigne las derivaciones de la linea en Asignaciones para linea doble.

.,-'... Crear Linea

- Pardmetros generales

Mombre

Linea doble
- Azignaciones para linea simple

- Azignaciones para linea doble
Derivacidn 1

Derivacion 2

Linea

Si

Estacion 1% Barra colectora b Derivacion 1

Estacion 1% Barra colectora b Derivacion 2

Derivacion 2

5i ha zeleccionado una linea doble, asigne
aqui la segunda derivacion de la linea doble.

Las dos derivaciones de la linea doble deben
encontrarse en la misma estacidn.

Fara poder ejecutar la compenzacion de linea
paralela, debe parametrizar la impedancia de
acoplamiento [véaze la tabla con log
zegmentos de linea).

0K

Cancelar

|

example63a.tif

Figura 5-16 Crear una linea

* Confirme con OK.

La nueva linea creada aparecera en la Configuracién de la red.

Afiadir y parametrizar un segmento de linea
* Marque en la ventana parcial izquierda la linea afiadida.

* Configure en Segmentos el segmento Segment (1) ya creado (véase la tabla mas abajo).

Nota

El segmento en la primera linea de la lista es el segmento en las derivaciones. El segmento

en el altimo renglén de la lista es el segmento al final de la linea.

Los valores indicados en las siguientes tablas son valores de ejemplo realistas.
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Localizacion de fallo - ejemplos

Parametro

Tipo

Longitud

Linea central
Resistencia R1’
Reactancia X1’
Capacitancia C1’
Resistencia RO’
Reactancia X0’
Capacitancia C0O’
RM/RL

XM/XL

Ajuste
Linea aérea
359 km

L2

0,018 Q/km
0,2973 Q/km
es calculada
0,374 Q/km
1,424 Q/km
es calculada

0,15

0,15

5.2 Localizacién de fallo en una linea doble

.-',., OSCOP P, Power System Description
Archivo  Edicién  Crear  Wista  Extras  Ayuda
5 u
-T-T Canfiguracién de la red 9// Configuracién de la instalacian '__| Configuracion del equipa 1 Instrucciones abreviadas
1 — |
B % B X rTred
|3 re Propiedades
o
=k 4UU—V w Pardmetios generales
= e
Maombire Linea
Linea dable Si
w Asignaciones para linea simple:
w Asignaciones para linea doble
Derivacidn 1 Estacion 1% Bana colectora b Derivacion 1
Derivacidn 2 Estacion 1% Bana colectora b Derivacion 2
Segmentosx
o Resistencia | Reactancia | Capacidad | Resistencia | Reactancia | Capacidad
Morkre Lo B : g c1’ RO : T | R/RL| ML
[Ohmskm] | [Ohmtkm] | [uFAkm] | [OhmAm] | [Ohmdkm] | [uF/km]
Segment (1) flinea... |~ § 359.000 L2 0.01800 0,28730 seestdc 0,37400 1,42400 seestd c 0,150 0,150
[l 3
=

example64.tif

Figura 5-17 Configuracion de la red con una linea parametrizada

La configuracién y parametrizacion del sistema energético ha sido completada.

Ejecutar la localizacion de fallo

La localizacion de fallo puede ser ejecutada de forma analoga a la mostrada en el ejemplo 1. Al
utilizar un equipo, en el modulo Transfer en el cuadro de dialogo Eventos en la base de datos
solo se muestra un evento en cada perturbacion. Marque este evento e inicie el diagnoéstico. La
localizacion de fallo se ejecutara.

OSCOP P, Localizador de fallos, Manual
E50417-H1078-C354-A2, Fecha de ediciéon 03.2008
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5.2 Localizacion de fallo en una linea doble

Con dos equipos, uno para cada derivacion, en el médulo Transfer en el cuadro de didlogo
Eventos en la base de datos aparecen dos eventos por perturbacion. Marque un evento e
inicie el diagnéstico. La perturbografia del segundo equipo es tenida en cuenta en el calculo del
lugar del fallo de manera automatica.
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5.2 Localizacién de fallo en una linea doble
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5.2 Localizacion de fallo en una linea doble
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Apéndice: Signos en las formulas y formulas A

En esta seccion se encuentran listados los signos de formula y las formulas necesarios para el
célculo de la localizacion de un fallo.

Contenido
Al Signos de férmula 74
A.2 Férmulas 75
OSCOP P, Localizador de fallos, Manual 73
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Apéndice: Signos en las formulas y férmulas
A.1 Signos de formula

A.l Signos de formula

Ry Resistencia 6hmica efectiva (sistema homopolar) en Q/km
Xo' Reactancia (sistema homopolar) en Q/km
Co Capacitancia (sistema homopolar) en F/km
Loy Inductancia (sistema homopolar) en H/km
Ry’ Resistencia 6hmica efectiva (sistema directo) en Q/km
Xy Reactancia (sistema directo) en Q/km
C/ Capacitancia (sistema directo) en F/km
Ly Inductancia (sistema directo) en H/km
Zc Impedancia caracteristica del cable en Q
Ry Resistencia efectiva de tierra en Q
R_ Resistencia efectiva de la linea en Q
Xt Reactancia de tierra en Q
XL Reactancia de la linea en Q
Zy Impedancia de sistema homopolar
Z1 Impedancia de sistema directo
Zt Impedancia de tierra
Ru Resistencia efectiva del acoplamiento de la linea doble en Q
Xu Reactancia del acoplamiento de la linea doble en Q
74 OSCOP P, Localizador de fallos, Manual
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Apéndice: Signos en las formulas y formulas

A.2 Formulas

A2 Formulas

Formulas parala conversion de valores de resistencia/impedancia
Rr/R . =(Rg/Ry-1)/3 Relacion entre las resistencias efectivas

XplI X =(Xg/ X1-1)/3 Relacion entre las reactancias

k. =27121=(Zy/2,-1)/3 Relacion entre las impedancias

Calculo de las capacitancias C; y C,

a

a

Tipo= linea aérea
C,' =1/ (L, *Vv?) con v = 295.000 km/s

Tipo = cable

Cy =Ly 122~ 1, (50 Q)2

Tipo= linea aérea

Co =1/ (Ly *Vv?) con v = 220.000 km/s
Tipo = cable monopolar

Cy=06*Cy

Tipo = cable tripolar
CO, = Cl’

Calculo de las inductancias Ly y Ly
Ly = X,/ 2tk

C/, Lj' y X deben ser consideradas en estas formulas como valores lineales de la linea (F/km,
H/km, Q/km).
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Apéndice: Signos en las formulas y férmulas
A.2 Férmulas
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