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LRS 36
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® Sensor éptico de perfiles para la deteccion

de objetos

Tiempo de respuesta 10ms

Campo de deteccién: 200 ... 800mm
Longitud de la linea laser: max. 600mm

Interfaz PROFIBUS integrada o 4 salidas
conmutadas

® Parametrizacion via Fast Ethernet

® Display OLED con teclado de membrana
como auxiliar de alineacién e indicador de
estado: «tarea de inspeccién ajustada»

® [ndicacién de valores medidos en mm en
display OLED como auxiliar de alineacion

® Hasta 16 campos de deteccidn con opcion
de combinacién légica

® Hasta 16 tareas de inspeccion

® Entrada de activacion, entrada de disparo,
salida en cascada

® Conexion de PROFIBUS a través de
adaptador Y

CE€| so0r| B conn
|% IEz.. @ IP 67

Accesorios:

(disponible por separado)

® Sistema de sujecién BT 56, BT 59
® Cables con conector M12 (K-D ...)

Leuze electronic GmbH + Co. KG
info@leuze.de ¢ www.leuze.com

Sensor optico de perfiles para la deteccion de objetos
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X1: conector M12x1, 8 polos, con codificacion A

X2: hembrilla M12x1, 4 polos, con codificacion D

X3: hembrilla M12x1, de 8 polos, con codificacién A (sélo LRS 36/6)

X4: hembrilla M12x1, de 5 polos, con codificacién B (sélo LRS 36/PB)
Tornillo PE

Display OLED y teclado de membrana

Rosca M4, 4,5 de profundidad

Alojamiento del sistema de sujecion BT 56 / BT 59

Punto cero y orientacién del sistema de coordenadas para los datos de medicién

Campo de registro caracteristico

In der Braike 1 D-73277 Owen Telf. +49 (0) 7021 573-0
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Datos técnicos

Datos dpticos
Campo de registro 1
Fuente de luz
Longitud de onda
Potencia de salida max.
Duracién de impulso
Linea laser

Deteccion de objetos
Tamafio min. del objeto en direccion x 2)
Tamafo min. del objeto en direccion z 2)

Respuesta temporal
Tiempo de respuesta
Tiempo de inicializacion

Datos eléctricos
Tension de servicio Ug 3
Ondulacién residual
Corriente en vacio
Interfaz Ethernet
Salidas de conmutacion

Entradas

Tensién de sefal high/low

PROFIBUS (sélo LRS 36/PB)
Tipo de interfaz
Protocolos
Velocidad de transmision

Indicadores
LED verde  luz permanente
apagado
LED amarillo luz permanente
intermitente
apagado
Datos mecanicos
Carcasa
Cubierta de dptica
Peso
Tipo de conexién

Datos ambientales
Temp. ambiental (operacion/almacén)
Gircuito de proteccion 6)
Clase de proteccion VDE
Indice de proteccién
Laser clase
Sistema de normas vigentes

abhON =

Cantidad de campos de deteccion: hasta 16

200 ... 800mm (direccion z)
laser

658nm (luz roja visible)
<8mwW

3ms

600x3mm a 800mm

2...3mm
2...6mm

>10ms (configurable)
aprox. 1,5s

18 ... 30VCC (incl. ondulacion residual)

<15% de Ug

<200mA

UDP

1 (disponible) / 100 mA / push-pull 4) en X1

1 (conexion en cascada) / 100 mA / push-pull 4 en X1
4 /100mA / push-pull 4 9 en X3 (s6lo LRS 36/6)

1 (disparo) en X1

1 (activacion) en X1

3 (seleccidn tarea de inspeccioén ) en X3 (sélo LRS 36/6)
> (Ug-2V)/< 2V

1x RS 485 en X4 (solo LRS 36/PB)
PROFIBUS DP/DPV1 esclavo
9,6kBaud ... 6MBaud

disponible

sin tension

conexion Ethernet existente
Transmision de datos Ethernet activa
sin conexion Ethernet

bastidor de aluminio con tapa de plastico
vidrio

6209

conector M12

-30°C ... +50°C/-30°C ... +70°C

1,2,3

Ill, tensién baja de proteccion

IP 67

2M (seguin EN 60825-1y 21 CFR 1040.10 con Laser Notice No. 50)
IEC/EN 60947-5-2, UL 508

) Factor de reflectancia 6% ... 90 %, campo de captacion total, a 20°C tras 30min. de tiempo de caldeo, zona media Ug
) Valor minimo, en funcién de la distancia y del objeto, ensayo necesario en las condiciones de la aplicacion

) En aplicaciones UL: sélo para el empleo en circuitos de corriente «Class 2» segun NEC

) Las salidas de conmutacién Push-Pull (contrafase) no se deben conectar en paralelo

)

con opcién de combinacién l6gica

Cantidad de tareas de inspeccion: hasta 16 (de ellas 8 activables via entradas)

6)

1=proteccion transitoria, 2=proteccién contra polarizacién inversa, 3=proteccién contra cortocircuito para todas las

salidas, circuito de proteccién externo necesario para cargas inductivas

Asignacion de pines

X1 - Logica y Power X2 - Ethernet X3 - Ldgica (solo LRS 36/6)
N° pin | Seial Color N° pin Sefial Color N° pin Sefal Color
1 +24VCC bl 1 Tx+ am 1 Outd bl
2 InAct (activacion) ma 2 Rx+ bl 2 Out3 ma
3 GND ve 3 - an 3 GND ve
4 OutReady (disponible) am 4 Rx- az 4 Out2 am
5 InTrig (disparo) gr Hembrilla M12 de 4 polos, con codificacionD |5 Out1 ar
6 OutCas (conexion en cascada) | rs 6 InSel3 1) rs
7 No conectar az X4 - PROFIBUS (solo LRS 36/PB) 7 InSel2 1 az
8 No conectar ro N° pin Seiial | Explicacion 8 InSel1 ro
Conector M12 de 8 polos, con codificacion A |1 VP Termin. +5VCC Hembrilla M12 de 8 polos, con
codificacion A
2 A RxD/TxD-N, verde
3 DGND  |Potencial de
referencia
4 RxD/TxD-P, rojo
5 FE Tierra funcional

Hembrilla M12 de 5 polos, con codificacién B

1) Las 3 entradas de conmutacion InSel1-3 sirven para seleccionar la tarea de inspeccién (inspection task) 0-7. «000»
significa inspection task 0, «001» inspection task 1, etc. El tiempo de conmutacién entre 2 inspection tasks es

<100ms
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Tablas

LED |Estado |Indicacion en
modo de medicion
Verde |Luz per- |Sensor listo para
manente |funcionar
Apagado | Sensor no listo para
funcionar
Ama- |Luz per- | Conexion Ethernet
rillo | manente |establecida
Intermi- | Transmision de
tente datos Ethernet
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Apagado | Sin conexion
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Diagramas
Longitud de linea (caracteristica)
600
550
1S
1S 500
=
5} 450
«
°E> 400
© 350
o
'g 300
S 250
f=4
S 200
150
200 300 400 500 600 700 800
Distancia en mm
Tamaiio min. del objeto(tipico)
ET T
5 ° =¥
B 5 - 5 =
15}
g
. /
£ 2
1S
o 1
=
o
ﬁ 200 300 400 500 600 700 800

Distancia de objeto en mm

Notas

® Uso conforme:
Este producto debe ser
puesto en funcionamiento
Unicamente por personal
especializado, debiendo
utilizarlo conforme al uso
prescrito para él. Este sensor
no es un sensor de seguridad
y no sirve para la proteccion
de personas.

® Tiempo de caldeo:
Tras un tiempo de caldeo de
30 min., el Sensor 6ptico de
perfiles ha alcanzado la
temperatura de servicio
requerida para la deteccion
6ptima de los objetos.

® Para UL:
CAUTION - Use of controls or
adjustments or performance
of procedures other than
spe-cified herein may result
in hazardous light exposure.
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LRS 36 Sensor optico de perfiles para la deteccion de objetos

Indicaciones de pedido

Num. art. Denominacion Line Range Sensor
50111330 LRS 36/6 con entradas/salidas binarias
50111332 LRS 36/PB con PROFIBUS DP/DPV1 (para la conexion del sensor se requiere el adaptador Y, ver Accesorios)

Parametrizacion - Establecer conexion con el PC
El LRS se configura con un PC usando el programa LRSsoft, antes de integrarlo en el control de procesos.

Para poder establecer una comunicacion UDP con el PC, la direccion IP de su PC y la direccion IP del LRS deben estar en el
mismo area de direcciones. Como el LRS no tiene un cliente DHCP incorporado, debera ajustar la direccion manualmente. Lo
mas sencillo es hacerlo en el PC.

O iNota!

H Si utiliza un cortafuegos de escritorio, asegurese de que el PC puede comunicarse con el LRS a través de la interfaz Ethernet
via UDP en los puertos 9008 y 5634. Ademas, el cortafuegos debe dejar pasar mensajes de eco ICMP para la prueba de
conexion (ping).

Si el PC se conecta normalmente a una red con asignacién de direcciones DHCP, para acceder al LRS lo mas sencillo es crear
una configuracion alternativa en las configuraciones TCP/IP del PC y enlazar directamente el LRS con el PC.

& Compruebe la direccion de red del LRS pulsando sucesivamente desde el modo de funcionamiento normal del LRS dos veces
«l luego dos veces V¥ y luego otra vez .

Asi accedera al submenu Etherret y podra leer las configuraciones actuales del LRS pulsando sucesivamente varias veces V.
& Anote los valores de liireccidn IF y Mascoara de subred

EL valor de Ma=cara de =ukred indica las posiciones de la direccion IP que deben concordar en el PC y el LRS para que
puedan comunicarse entre si.

Direccion del LRS Mascara de red Direccion del PC
192.168.060.003 255.255.255.0 192.168.060.xxx
192.168.060.003 255.255.0.0 192.168.XXX.XXX

En vez de xxx ahora puede asignar a su PC cualquier cifra entre 000 y 255, pero NO LAS MISMAS que en el LRS.

Es decir, por ejemplo: 192.168.060.110 (pero no 192.168.060.003). Si el LRS y el PC tienen la misma direccién IP no se podran
comunicar entre si.

Configurar una direccion IP en el PC

& Conéctese a su PC como administrador. £ Local Area Connection Prope... [2 )

& Através de Inicio-»Fanel de control vayaal mend Conexiones de red General [ Advanced
(Windows XP) o al menu Certro de red w hakilitocidn (Windows Vista). Connect using:
@ NVIDIA nForce Networking Controller

This connection uses the following items

& Seleccione alli la Corszisn oe drea Iocaly, pulsando el botén derecho

del ratdn, abra la ficha con las propiedades respectivas. eic o Prvter Shaing for Mioroset Nemaria &
i e e i i i W B0 Packet Schedulsr
& Seleccione el Irternet Protocol (TCRIF? (Sifuera necesario, baje en la ~
lista con la flecha o la barra de desplazamiento) y pinche en Frorisdadss. < >

& Enlaventana Frorisdades de Internet Protocol STCRIIFD, seleccione =B Internet Protocol (TCP/IP) Properties [2]X]

Description
o . . . General | Atemate Configuration
la pestafia Confiauracisn alternotiva, TeEmig

across dived | You can get IP settings assigned automatically if your network supports
this capability. Otherwise. you need to ask your network administrator for
the appropriate IP settings.

& Ajuste la direccidn IF del PC en el drea de direcciones del LRS. T
Atencion: Ino la misma que en el LRS! CeNotty me ol | i I s dcratioal

© Uss the following IP address

& Ajuste la mazcara de zubrad del PC con el mismo valor que en el LRS.

& Cierre el cuadro de didlogo de configuracion confirmando todas las ventanas
pinchando en Fcertor.

(&) Obtain DNS server address automatically

& Conecte directamente la interfaz X2 del LRS con el puerto LAN de su PC. ) Usethe olloning DNS server addresses:
Use para la conexidon un cable KB ET-...-SA-RJ45.

El PC intentara establecer primero una conexién de red mediante la configura-
cién automatica. Eso dura varios segundos; luego se activara la configuracion
Egtesrnatlva que acaba de configurar, y con ella el PC podra comunicarse con el

En la descripcion técnica encontrara indicaciones para configurar el LRS usando el software LRSsoft.

Leuze electronic GmbH + Co. KG In der Braike 1 D-73277 Owen Telf. +49 (0) 7021 573-0 LRS 36... - 06
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LRS 36

Puesta en marcha
O iNota!
La parametrizacion de la variante de equipo PROFIBUS LRS 36/PB se ejecuta como en todas las variantes a través de

Ethernet con el software LRSsoft. Encontrara indicaciones para la puesta en marcha de la variante PROFIBUS LRS 36/
PB al final de este documento y en la descripcion técnica.

1.Configurar el LRS; ver el capitulo 8 de la descripcion técnica.

2.Programar el control de procesos; ver el capitulo 9 de la descripcién técnica.
(6]

3. Conectar debidamente las entradas y salidas de conmutacion; ver el capitulo 6 de la descripcion técnica.

4. Adaptar la configuracion IP del LRS para que éste se pueda comunicar con el control de procesos. La adaptacion se puede
realizar a través del display del LRS o en el LRSsoft, en el area Confisuration. Aqui puede cambiar la direccion dered y la
correspondiente mascara de red, asi como los puertos a través de los que el LRS se puede comunicar con el control de procesos.

— IP Configuration
Sensar Cliert f PC
IP Acdress: 192.168.60.3 Part: 5634
Part: Q003

Subnet Mask: 2552552550

[ Accept ] [ Check Connectivity... ] [ Use Presets ]

5.Guarde los ajustes modificados en el LRS con el comando Configuration->Transmilt to sensor,
6. Conectar el LRS al control de procesos a través de la interfaz Ethernet.
7.Si fuera necesario, establecer las conexiones para la activacion, el disparo y la conexion en cascada.

Instalar el software de parametrizacion
Requerimientos del sistema

El PC que se utilice debe cumplir los siguientes requerimientos:

- Procesador Pentium® o Intel® mas rapido > 1,5 GHz (Pentium 4, Celeron, Xeon), o modelos compatibles de AMD®
(Athlon 64, Opteron, Sempron). El procesador debe dar soporte al juego de comandos SSE2

- Minimo 512 MB de memoria central (RAM), se recomiendan 1024 MB

- Unidad de disco CD

- Disco duro con min. 1 GB de memoria libre

- Interfaz Ethernet

- Microsoft® Windows XP SP2/3 / Vista SP1

Proceso de instalacion

O iNota!
.IL Si tiene instalado un Matlab Runtime, debera desinstalarlo antes de iniciar la instalacion de LXSsoft-Suite.

El programa de instalaciéon LXSsoft Suite Setup.exe estd en el CD incluido en el suministro.

LRS 36... - 06 2013/02
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LRS 36

O iNota!
Copie ese archivo del CD a una carpeta apropiada de
su disco duro.

Para los siguientes pasos es necesario tener derechos de
administrador.

& Inicie la instalacion haciendo un doble clic en el archivo
LXSsoft Suite Setup.exe.

& En la primera ventana, haga clic en Next.

En la siguiente ventana puede elegir si solo quiere instalar
LRSsoft o también LPSsoft.

Si también quiere configurar sensores opticos de perfiles de
la serie LPS con su ordenador, también necesitara LPSsoft.

No puede deseleccionar la primera opcion MATLAB
Compiler Runtime, porque ese componente se necesita
en todos los casos.

& Seleccione las opciones que desee y haga clic en Next, y
en la siguiente ventana en Install.

Se inicia la rutina de instalacién. Pasados unos segundos

aparece la ventana para elegir el idioma para instalar Matlab
Compiler Runtime (MCR). MCR sirve para la visualizacion en
3D en LPSsoft. Sélo esta disponible en inglés o en japonés.

& Porello, enlaventana Choose Setup Language conserve
la opcidn English y haga clic en OK.

Segun la configuracion de su sistema Windows también
aparecera el cuadro de didlogo adjunto (componente faltante
VCREDIST X86).

& Haga clic en Install.

Aparecerdn otras dos ventanas de instalacion, pero en ellas
no tiene que efectuar ninguna entrada.

Leuze electronic GmbH + Co. KG
info@leuze.de ¢ www.leuze.com

15! Setup - LPSsoft, LRSsoft

Select Components

Sensor optico de perfiles para la deteccion de objetos

=101 x|

15! Setup - LPSsoft, LRSsoft

[ | Welcome to the LPSsoft, LRSsoft
_oix|

which components should be installed?

Select the components you want to install; clear the components vou do nat want ko
install. Click Mext when you are ready to continue.

I Custaom installation j

MATLAB[R] Compiler Runtime 2580 MB
ft 1

L

Current gelection requires at least 263.7 MB of disk space.

< Back I Mest > I

Cancel |

In der Braike 1 D-73277 Owen Telf. +49 (0) 7021 573-0

Choose Setup Language ﬂ

Q Select the language for this installation from the choices below.
1

0K [ Cancel |

InstallShield Wizard

MATLAB[R] Compiler Buntime 7.9 requires that the following requirements be ingtalled on
.1 wour computer prior ta ingtalling this application. Click OF to begin installing these
© requirements:

Statuz | Fequirement |
Pending YCREDIST_=86

Inztall |: I Cancel

LRS 36... - 06
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Transcurrido un tiempo (hasta varios minutos, dependiendo
de la configuracion del sistema) aparecera la pantalla de inicio
del instalador de MCR.

& Haga clic en Next.

Aparece la ventana para introducir los datos de usuario.

& Introduzca su nombre y el nombre de la empresa, y a
continuacion haga clic en Next.

& Esimprescindible que en la ventana para seleccionar la ruta
deinstalacion (Destination Folder)conserve la carpeta
predeterminada.

La ruta estandar es
C:\Programas\MATLAB\MATLAB Compiler Runtime\.

& Haga clic en Next y en la siguiente ventana en Install.

La instalacion se inicia, y aparece la ventana de estado
adjunta. Esta operacioén puede tardar varios minutos.

Cuando termina la instalacion del MCR aparece la ventana
InstallShield Wizard Completed.

& Haga clic en Finish para concluir la instalacién de MCR.

LRS 36... - 06

{ MATLAB(R) Compiler Runtime 7.9 - InstallShield Wizard x|

LRS 36

{ MATLAB(R) Compiler Runtime 7.9 - InstallShield Wizard x|

Welcome to the InstallShield Wizard for
MATLAB(R) Compiler Runtime 7.9

MATLAB

Compiler Runtime

The InstallshieldiR) Wizard will install MATLABIR) Compiler
Runtime 7.9 on your computer, To continue, click Next,

MATLAE and Simulink are registered trademarks of The
Mathworks, Inc. Please see www,.mathworks, comjtrademarks
for alist of other trademarks owned by The Mathwoarks, Inc,
Other product or brand names are trademarks or registered
tradmarks of their respective owners,

WARNING: This program is protected by copyright law and
international treaties, Copyright 1984-2008, The Mathworks,
Inc.

) The Math

= Back. I Mexk = [\I Cancel |

{ MATLAB(R) Compiler Runtime 7.9 - InstallShield Wizard x|

Customer Information

Flease enter your information,

User Marne:

ISteFan Weimnar

Qrganization:
|PRODOC Translations GmbH]

Destination Folder

Click Mext to install to this folder, or click Change to install to a different Folder,

{ MATLAB(R) Compiler Runtime 7.9 - InstallShield Wizard x|

MATLAB

G Install MATLAB(R) Compiler Runtime 7.9 to:
CiAProgrammelMATLABYMATLAE Compiler Runtime),

Change... | -

i MATLAB(R) Compiler Runtime 7.9 - InstallShield Wizard

=101

Installing MATLAB(R) Compiler Runtime 7.9

The program Features you selected are being installed.

Flease wait while the InstallShield Wizard installs MATLABIR) Compiler
Runtime 7.9, This may take several minutes.,

InstallShield Wizard Completed

Compiler Runtime

The InstallShield Wizard has successfully installed MATLABIR)
Compiler Runtime 7.9, Click Finish to exit the wizard,

=

) The MathW

= Back. I Finish |:I Cance
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LRS 36

Ahora aparece la ventana para seleccionar la ruta de
instalacion de LRSsoft.

& Siga con la carpeta predeterminada y haga clic en Next.

Se inicia la instalacion de LRSsoft. Si también habia
seleccionado LPSsoft para instalarlo, al terminar la
instalacion de LRSsoft aparecera de nuevo la misma ventana
para que introduzca la ruta de instalacién de LPSsoft.

& Siga también aqui con la carpeta predeterminada y haga clic
en Next.

Al concluir la instalacion aparece la ventana adjunta.

La rutina de instalacién ha creado en su menu de inicio un
grupo de programas Leuze electronic con losprogramas
instalados: LRSsoft Yy, en su caso, LPSsoft.

& Haga clic en Finish e inicie el programa que desee a través
del menu de inicio.

Leuze electronic GmbH + Co. KG
info@leuze.de ¢ www.leuze.com

Sensor optico de perfiles para la deteccion de objetos

{5 Setup - LRSsoft

Select Destination Location
where should LR Ssoft be installed?

J Setup will inztall LR Ssoft inta the following folder.

To continue, click Mext. IF you would like to select a different folder, click Browse.

Browse... |

C:\Programme’Leuze electronic’

Al least 14,2 ME of free disk space is required.

< Back I Mest » I Cancel

15! Setup - LPSsoft, LRSsoft =]

Completing the LPSsoft, LRSsoft
Setup Wizard

Setup has finished instaling LPSsoft, LRS zoft on wour
computer,

Click Finizh to exit Setup.

In der Braike 1 D-73277 Owen Telf. +49 (0) 7021 573-0
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Mensaje de error posible

Segun cual sea la configuracién del sistema es
posible que aparezca el mensaje de error adjunto.
La causa del mensaje de error es un bug en la rutina
de instalacion del MCR, que en algunos sistemas no

LRS 36

LPS_visualization.exe - Komponente nicht « ]

Q Die Arwenduna kannte nicht gestartet werdsn, weil mclmert73.dl nicht gefunden wurds. Neuinstallation der Anvendung kénnte das Problsm beheben.

oK

ajusta correctamente la variable de entorno Ruta.

No obstante, esto podra corregirlo facilmente sin tener que instalar de nuevo el MCR.

& Abra la ventana propiedades del sistema, qUe
encontrara en el panel de control de Windows,
dentro del apartado Sistema.

& Desde alli, seleccione la ficha opciones avanzadasy
haga clic en variables de entorno.

Se abre la ventana Variables de entorno.

& Desplacese alli por la lista de variables del sistema
hacia abajo, hasta que encuentre la entrada path.

& Haga clic en path y a continuacion en Modificar.

Se abre la ventana Modificar variable del sistema.

En el recuadro valor de la variable debe encontrarse
al final del todo la entrada ;C: \Programmas\MATLAB\
MATLAB Compiler Runtime\v79\runtime\win32.

& Si falta esa entrada, copiela de este documento e
insértela junto con el punto y coma antepuesto.

& Luego haga clic en aceptar y salga de todas las
demas ventanas haciendo clic en Aceptar.

& Apague Windows, reinicie Windows e inicie luego
LRSsoft haciendo un doble clic.

A continuacién aparece la pantalla inicial de LRSsoft, tal

como se expone en el capitulo 8 de la descripcién técnica del
LRS.

LRS 36... - 06

System Properties EI@

System Restore Automatic Updates Remote
General Computer Name Hardware Advanced

“You must be logged on as an Administrator to make most of these changes.

Performance
Visual effects. processor scheduling, memory usage. and virtual memory

User Profiles
Desltop seftings related to your logon

Environment Variables

User variables for Roger

Startup and Recovery Wariable Value
B TEMP C:\Documents and Settings\Roger'Loca. ..
System startup, systom faire, and debugging informgl | T e o oo o

. : new | [ Et [ Deete
Environment Variables §
System variables
Variable Value ~
d = o 31
Path C:\WINDOWS\system32;C: \WINDOWS.
PATHEXT COM;.EXE;.BAT;.CMD;. VBS;. VBE; . 155 ...

PROCESSOR_A... x86
PROCESSOR_ID... x36 Family 15 Model 107 Stepping 2, A... ¥

New ] | Edit | [ Delete ]
Variable pame: Path
Variable value: 00t%! 3
2013/02
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LRS 36 Sensor optico de perfiles para la deteccion de objetos

Variante de equipo PROFIBUS LRS 36/PB

Generalidades - Caracteristicas técnicas

La parametrizacién del sensor se ejecuta como en todas las variantes del equipo a través del software de parametrizacion
LRSsoft.

El LRS 36/PB ha sido concebido como esclavo PROFIBUS DP/DPV1 compatible. La funcién de entrada/salida del sensor esta
definida a través del correspondiente archivo GSD. La velocidad de transmisién de los datos a transmitir bajo condiciones de
produccién asciende a como max. 6 MBit/s.

Configurar la direccion PROFIBUS:

El LRS 36/PB ofrece el reconocimiento automatico de la velocidad de transmision y la asignacién automatica de direccion a
través del PROFIBUS. Alternativamente, la direccion PROFIBUS se puede ajustar a través del display y el teclado de membrana
0 a través del software de parametrizacién LRSsoft.

Conexion PROFIBUS

La conexion al PROFIBUS se realiza a través de la hembrilla M12 de cinco polos X4 con un adaptador de conector Y externo.
La asignacioén corresponde con el estandar PROFIBUS. El adaptador Y permite el recambio del LRS 36/PB sin interrupcién de
la linea PROFIBUS. El adaptador Y externo se requiere también cuando el LRS 36/PB es la ultima estacion de bus. En este caso
se conecta a este la resistencia terminal del bus externa (terminacion). En X4 se aporta la alimentacion de 5V de la terminacion
activa (pin 1). Esta se enlaza unicamente a través del lado saliente del adaptador Y.

Funcionamiento simultaneo en Ethernet y PROFIBUS

® Ethernet y PROFIBUS se pueden utilizar en el modo de medicién paralelamente como interfaces validas sin restriccion.

® Si el sensor se parametriza con LRSsoft y funciona simultdaneamente en el PROFIBUS, las solicitudes del control se procesan
con retardo y los datos de proceso se actualizan con retardo (se reconoce por el aumento lento de los nimeros de
escaneado). La actualizacién de los datos de proceso se efectia cada 200ms.
Si la parametrizacién del LRS 36/PB se realiza con LRSsoft, debera especificarse si es el PROFIBUS o LRSsoft quien puede
ejecutar la conmutacién de la tarea de inspeccidn (inspection task). Esto se ajusta con la casilla de verificaciéon Enable
External Inspection Task Selection.

O Nota!

H Cuando LRSsoft ha establecido un enlace con el LRS 36/PB, el software conmuta el sensor al modo de parametrizacion.
La velocidad de actualizacion es de 5Hz como maximo. Si el sensor se encuentra en el modo Free Running, esto se
reconoce por el parpadeo del haz laser.

® Si el sensor se encuentra en el modo de menu o de comandos, la comunicacién a través de PROFIBUS es posible.
Las solicitudes del control no se procesan y los datos de proceso se congelan (lo cual se reconocera por los nimeros de
escaneado constantes).
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Informacidén general sobre el archivo GSD

La funcion de las entradas/salidas del sensor para el control se define a través de un médulo. Mediante una herramienta de
configuracion especifica del usuario se vincula en el marco de la generacion del programa del PLC el médulo necesario y se
parametriza conforme a la aplicacion.

En esta hoja de datos se incluye una descripcion abreviada del médulo. Encontrard la descripcion detallada en la documentacion
técnica.

O iNota!

En la herramienta de configuracion del control se debe activar un médulo del archivo GSD, normalmente el mddulo M1
o M2.

En un LRS 36/PB operado en el PROFIBUS se pueden modificar parametros a través del display para fines de prueba. Durante
esta operacion no es posible la deteccion de objetos en el PROFIBUS.

O iNota!

.IL Todos los médulos de entrada y salida descritos en la documentacion se describen desde el punto de vista del control:
las entradas descritas (E) son entradas del control.
Las salidas descritas (S) son salidas del control.
Los parametros descritos (P) son parametros del archivo GSD del control.

El LRS 36/PB tiene una ranura para moédulos. Al seleccionar el médulo correspondiente del GSD se ajustan los datos de proceso
del LRS 36/PB que deben ser transmitidos. Hay varios médulos disponibles a elegir. Empezando por el médulo de entrada mas
sencillo M1, en los siguientes médulos se agregan nuevas entradas. Todos los datos de salida disponibles estan ya incluidos en
el moédulo M1. Los mdédulos con numeros mas altos contienen a su vez los modulos con numeros inferiores (ejemplo: M2
contiene M1 y las ampliaciones del M2).

O iNota!

A medida que aumenta el numero del moédulo se incrementan también los bytes de datos utiles que deben ser transmitidos.
El indice de medicion maximo de 100Hz sdlo se puede garantizar hasta el médulo M3.

Por lo tanto, sélo deben seleccionarse médulos que contengan los datos que se requieren efectivamente, es decir, deberia
seleccionarse un niumero de médulo lo mas pequefio posible.
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LRS 36 Sensor optico de perfiles para la deteccion de objetos

Sinopsis de los médulos del archivo GSD

Datos de salida (desde la perspectiva del control)

Bits en el byte
Posicién Nombre - = 5 . 5 2 - - Rango de valores Significado
Bit7 | Bit6 | Bitd | Bit4 | Bit3 | Bit2 | Bit1 | Bit0 9 9
0 uTrigger Trig_7 |Trig_6 |Trig_5 |Trig_4 |Trig_3 |Trig_2 |Trig_1 |Trig_0 0...255 Disparo a través de PROFIBUS (en caso de modificacion)
1 uActivation - - - - - - - ﬁCLO 0...1 Activacion (=1) o desactivacion (=0) del sensor
2 ulnspTask - - - IT_b3 |[IT_b2 |IT_b1 |IT_bO 0...15 Inspection Task del maestro PROFIBUS y Save-Flag (B7)
Datos de entrada (desde la perspectiva del control)
Modulo | Posicion Bits en el byte Rango de S
Nombre = = = = = vt = = = 9 Significado
GSD (bytes) Bit7 | Bit6 | Bit5 | Bit4 | Bit3 | Bit2 | Bit1 | Bit0 | valores
0 wScanNum (HighByte) SN_b15 | SN_b14 |SN_b13 [SN_b12 |SN_b11 |SN_b10 [SN_b9 |SN_b8 |0 ... 255 Ndmero de escaneado (Highbyte)
M1 1 wScanNum (LowByte) SN_b7 |SN_b6 |SN_b5 [SN_b4 |SN_b3 |SN_b2 [SN_b1 |SN_b0 |0 ... 255 Ndmero de escaneado (Lowbyte)
4bytes  [2 uSensorinfo Out4 [Out3 |Out2 |Outl IT_b3 [IT_b2 |IT_b1 |IT_b0 |0...255 Sensorinfo (n° de tarea de inspeccion, estado salidas)
3 uSensorState ErrM Cmd Menu |Meas |EnF WarnF |activ | connect |0 ... 255 Estado del sensor
M2 4 WResultAWs (HighByte) AW16 |AW15 [Aw14 [AW13 [Awi2 [Awi1 [Awio |[AwW9 [0...255 |Estado de AWs (Highbyte)
6bytes |5 WwResultAWs (LowByte) Aws [Aw7 |Awe [Aws [Aw4 |Aw3 [Aw2 [Aw1 [0...255 |Estado de AWs (Lowbyte)
6 WACtObjPtsAW1 (HighByte) |- - - - - - - 0P_b8 |0...1 Cantidad actual de puntos de objeto en la ventana de
7 WACtObjPtsAW1 (LowByte) |OP_b7 |OP_b6 |OP_bS |OP_b4 |OP_b3 |OP_b2 |OP_bi |OP_b0 |0...255 |evaluacion 1
8 WACtObjPtsAW2 (HighByte) |- = = S = S = 0P_bg (0...1 Cantidad actual de puntos de objeto en la ventana de
9 WACtODjPtsAW2 (LowByte) |[OP_b7 [OP_b6 |OP_b5 [OP_b4 |OP_b3 |[OP_b2 [OP_b1 |OP_bo [0...255 |evaluacion2
M3 10 WACtObjPtsAW3 (HighByte) |- - - - - - - 0P_b8 |0...1 Cantidad actual de puntos de objeto en la ventana de
16 bytes |11 WACtObjPtsAW3 (LowByte) |OP_b7 |OP_b6 |OP_b5 |OP_b4 |OP_b3 |OP_b2 |OP_b1 |OP_bO |0...255 |evaluacion3
12 WACtObjPtsAW4 (HighByte) |- ° 2 § o o o 0P_b8 |0...1 Cantidad actual de puntos de objeto en la ventana de
13 WACtObjPtsAW4 (LowByte) |OP_b7 |OP_b6 |OP_b5 |OP_b4 |OP_b3 |OP_b2 |OP_bi |OP_b0 |0...255 |evaluacion 4
14 WACtObjPtsAWS5 (HighByte) |- - - - - - - 0P_bg (0...1 Cantidad actual de puntos de objeto en la ventana de
15 WACtODjPtsAWS5 (LowByte) |OP_b7 [OP_b6 |OP_bS |[OP_b4 |OP_b3 |[OP_b2 [OP_b1 |OP_bo |0...255 |evaluacion 5
16 WACtObjPtsAW6 (HighByte) |- - - = - = > 0Pb8 |0...1 Cantidad actual de puntos de objeto en la ventana de
17 WACtObjPtsAW6 (LowByte) |OP_b7 [OP_b6 |OP_b5 |OP_b4 |OP_b3 |OP_b2 |OP_b1 |OP_bO |0...255 |evaluacion 6
18 WACtObjPtsAW7 (HighByte) |- - - - - - - 0P_b8 |0...1 Cantidad actual de puntos de objeto en la ventana de
M4 19 WACtODjPtsAW7 (LowByte) |OP_b7 [OP_b6 |OP_b5 |[OP_b4 [OP_b3 |OP_b2 [OP b1 |OPb0 |0... 255 |evaluacion7
24bytes 20 WACtObjPtsAWS (HighByte) | - = o o o o o 0P_b8 |0...1 Cantidad actual de puntos de objeto en la ventana de
21 WACtODjPtsAW8 (LowByte) |[OP_b7 |OP_b6 |OP_b5 [OP_b4 |OP_b3 |OP_b2 [OP_b1 |OP.bo |0...255 |evaluacion 8
22 WACtObjPtsAW9 (HighByte) |- - - - - - - 0Pb8 |0...1 Cantidad actual de puntos de objeto en la ventana de
23 WACtObjPtSAW9 (LowByte) |OP_b7 |OP_b6 |OP_b5 |OP_b4 |OP_b3 |OP_b2 |OP_b1 |OP_bO |0...255 |evaluacion9
24 WACtObjPtsAW10 (HighByte) |- ° 2 § o o o 0P_b8 |0...1 Cantidad actual de puntos de objeto en la ventana de
25 WACtODjPtsAW10 (LowByte) |OP_b7 [OP b6 |OP_b5 |OP_b4 [OP b3 |OP_b2 |[OP b1 |OP b0 |0...255 |evaluacion 10
26 wACtObjPtsAW11 (HighByte) |- - - - - - - 0P_bg (0...1 Cantidad actual de puntos de objeto en la ventana de
27 WACtObjPtsAW11 (LowByte) |OP_b7 |OP_b6 |OP_b5 |OP_b4 [OP_b3 |[OP_b2 |OP_b1 [OP_bO |0 ...255 |evaluacion 11
28 wACtObjPtsAW12 (HighByte) |- - - = - = > 0Pb8 |0...1 Cantidad actual de puntos de objeto en la ventana de
29 WACtObjPtsAW12 (LowByte) [OP_b7 [OP_b6 |OP_b5 [OP_b4 [OP_b3 |OP_b2 |OP_b1 |OP_bO |0...255 |evaluacion 12
M5 30 WACtObjPtsAW13 (HighByte) |- - - - - - - 0P_b8 |0...1 Cantidad actual de puntos de objeto en la ventana de
38 bytes |31 WACtODbjPtsAW13 (LowByte) |OP_b7 [OP_b6 |OP_b5 |OP_b4 [OP b3 |OP_b2 |[OP b1 |OP b0 |0...255 |evaluacion13
32 WACtObjPtsAW14 (HighByte) | - = o o o o o 0P_b8 |0...1 Cantidad actual de puntos de objeto en la ventana de
33 WACtObjPtsAW14 (LowByte) |OP_b7 |OP_b6 |OP_b5 |OP_b4 |OP_b3 |OP_b2 |OP_b1 |OP_b0 [0...255 |evaluacion 14
34 WACtObjPtsAW15 (HighByte) |- - - - - - - 0Pb8 |0...1 Cantidad actual de puntos de objeto en la ventana de
35 WACtODjPtsAW15 (LowByte) |OP_b7 |OP_b6 |OP_b5 |OP_b4 |OP_b3 |OP_b2 |OP_b1 |OP_b0 |0...255 |evaluacion15
36 WACtObjPtsAW16 (HighByte) |- ° 2 = o o o 0P_b8 |0...1 Cantidad actual de puntos de objeto en la ventana de
37 WACtODjPtsAW16 (LowByte) |OP_b7 [OP b6 |OP_b5 |OP_b4 [OP b3 |OP_b2 [OP b1 |OP b0 |0...255 |evaluacion 16

Encontrara informacion mas detallada en la descripcion técnica del LRS 36.
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Accesorios PROFIBUS
Cables preconfeccionados con conector M12 y extremo abierto
Hembrilla M12 Conector M12
(con codificacién B) (con codificacién B)
Contacto Senal Color
AoN AoN Conector M12
Hembrilla M12
2 2 1 n.c.
</ o \\ 2 A/N Verde
1(o 0 0)3 3(o o o)1 2 g"/’-P —
ojo
© 5 5 ° 5 n.c.
4 4 Union atornillada Blindaje Desnudo
BoP BoP
Nim. art. Denominacion de tipo |Descripcion
50104181 KB PB-2000-BA Hembrilla M12 para BUS IN, salida de cable axial, extremo del cable abierto, longitud del cable 2m
50104180 KB PB-5000-BA Hembrilla M12 para BUS IN, salida de cable axial, extremo del cable abierto, longitud del cable 5m,
50104179 KB PB-10000-BA Hembrilla M12 para BUS IN, salida de cable axial, extremo del cable abierto, longitud del cable 10m,
50104188 KB PB-2000-SA Conector M12 para BUS OUT, salida de cable axial, extremo del cable abierto, longitud del cable 2m,
50104187 KB PB-5000-SA Conector M12 para BUS OUT, salida de cable axial, extremo del cable abierto, longitud del cable 5m,
50104186 KB PB-10000-SA Conector M12 para BUS OUT, salida de cable axial, extremo del cable abierto, longitud del cable 10m,
50104097 KB PB-2000-SBA Conector M12 + hembrilla M12 para Profibus, salidas de cable axiales, longitud del cable 2m
50104098 KB PB-5000-SBA Conector M12 + hembrilla M12 para Profibus, salidas de cable axiales, longitud del cable 5m
50104099 KB PB-10000-SBA Conector M12 + hembrilla M12 para Profibus, salidas de cable axiales, longitud del cable 10m

Resistencia terminal PROFIBUS

Num. art.

Denominacion de tipo

Descripcion

50038539

TS 02-4-SA M12

Conector M12 con resistencia terminal integrada para BUS OUT

Adaptador de conector Y PROFIBUS

Num. art.

Denominacion de tipo

Descripcion

50109834

KDS BUS OUT M12-T-5P

Pieza en T M12 para BUS OUT

Archivo GSD PROFIBUS

©)

jNota!

La version actual del archivo GSD LEUZE401.GSD para el LRS 36/PB esta disponible en la pdgina web de Leuze bajo
Download -> detect -> Measuring sensors.
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